





















































































nauts  to artificial gravity. Whereas AG  is efficient  in providing  stimuli  for muscles, bones 
and cardiovascular system, short‐radius centrifugation elicits discomfort and illusory sensa‐
tions of motion  if particular head movements are made while  spinning. Past  research has 
shown that human beings can adapt to these sensations and undergo various stimuli with‐
out the disturbing effects of motion sickness, sensations of tumbling and inappropriate eye 
movements. However, current protocols  for adaptation basically consist  in  repeated expo‐






Incremental exposure  to centrifugation  is expected  to be a compromised protocol  to bring 
trainees  to  adaptive  level without  exposing  them  to maximum discomfort. Seven  subjects 
were exposed to centrifugation during a five‐day protocol, over which the speed of rotation 
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cial  questions  about  ourselves:  how  life  has  emerged,  how  did  our  planet 
evolve, is there life somewhere else in the universe…? (Zubrin, 2003). Send‐
ing  robots  is  just  not  enough  to  perform  accurate  and  proficient  science 
where clues can be found about our common past and future in the Universe. 
Human beings are creative, flexible and full of  intuition, at the execution of 
tasks,  far better  than current  robots are. Real  time  research  is only possible 
with humans on the field: robotic exploration always suffers from time lags. 
Sending humans out  there,  in space,  is also a  formidable dream and stimu‐
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frontier  to private enterprise, and  to  the possibilities of affordable missions 
for  launches  in  near‐Earth  space. With  private  companies  expanding  their 
capabilities in this area, government‐funded space projects may be dedicated 
to further destinations. 
Following  the American successes and new  impulses  for space exploration, 
international enthusiasm has arisen.  In 2003 already, China has become  the 
third  country  to  gain  the  capabilities  to  launch  a manned  vessel  to  space. 
Now,  the Chinese  are  already  planning  to  settle  a  base  on  the Moon  and 















world  should preserve, protect,  respect and  cherish.  In a  few billion years, 
the Sun will disappear in a cataclysmic explosion, absorbing in its core every 
entity of the solar system. The Earth and its inhabitants, if mankind has not 



























for  humans.  Past  research  and  current  data  collection  aboard  the  Interna‐
tional Space Station show that a general deconditioning of the human body 
occurs due  to  the absence of gravity,  in addition  to all  the external  threats, 
such as vacuum or radiations. (3) Past and current research also proves that 













sensations  is possible,  and  that discomfort  can  be  considerably  reduced  to 
tolerable levels. (7) Now the question is: what is the best way to adapt? 
Every step of this rationale is explained in details in Chapter 2. 









For  example,  progressive  exposure  to  centrifugation,  and  therefore  to  the 
discomfort, may still achieve adaptation while reducing the drop‐out rate. 
1.4 Hypothesis. 
Subjects  exposed  to  centrifugation  at  incrementally  growing  rotational 
speeds will adapt  to motion  sickness and  illusory  sensations with  less dis‐
comfort than in previous full‐speed exposure protocols (Sienko, 2000; Brown, 
2002).  Adaptation  will  be measured  by  the  reduction  in motion  sickness 
scores, in intensity of sensation scores, in illusory body tilt perception and in 





In addition, a  control experiment will be  implemented:  subjects will be ex‐
posed  to  the maximum speed of rotation, but will not perform head move‐
ments,  so as  to verify  to what  extent  the  experimental  conditions of meas‐
urement impact the subjectsʹ behavior and reactions. 











Chapter 2  ‐ Background. This  chapter will provide general background  in‐
formation on all the elements discussed in the Rationale (Section 1.3). 
Chapter  3  ‐ Methods. This  chapter will  explain  in details  the  experimental 







their  significance with  regard  to other  research.  Implications of  the  results 


















In  some  areas,  human  capabilities  extend  far  beyond  the  technology  cur‐
rently achievable. For example, pattern recognition of geological activity,  in 




invaluable when  time  lags separate  the crew  from  the ground‐based opera‐
tive center. Finally, sending humans to deep zones of our knowledge is also a 
formidable source of motivation  for  the actual science community, but also 
for  scientists‐to‐be. Zubrin  (2003)  explained  before  the American Congress 
that ʺnations, like people, thrive on challenges and decay without itʺ. Such a 
human challenge would be a major, powerful message to the youth, to regain 
attention  to  sciences  and  cooperative  endeavors.  International partnerships 




But  this dream has  its drawbacks. Wertz  and Larson  (2004)  explained  that 
human  exploration  impacts mission  designʹs  complexity  on  four major  is‐
sues: 1) safety and reliability (survivability of the crew becomes the first con‐
cern), 2) pressurized  structures and dedicated  subsystems  (to allow  for  life 
support  and  environmental  protection),  3)  human  factors  (sociology,  psy‐



















craftʹs  material  and  structure,  leading  to  a  decrease  in  performance  and 





ble,  2004).  Exposition  to  such  sources may  result  in  acute  radiation  syn‐
drome,  or  even  cancers. Therefore,  spacecraft design must  include  specific 
shielding against radiations, more resistant than for the structure itself. High 
energy particles protection has been demonstrated to be effective for most of 
them, even  though some solar  flares might still get  through  (Ohnishi et al., 
2001). 
2.2.2 Psychological Isolation and Social Issues. 
Psychological  issues  in an extreme environment can be classified  into  three 
types:  cognitive,  affective  and  behavioral  responses  to  long‐duration  space 
missions (Shaw and Hackney, 1989).  
The main  effect  of  long‐duration  spaceflights  on  cognitive  responses  is  re‐
lated  to modifications  of  spatial  perception.  Illusory  sensations  (like  over‐
turning,  inversion of  the body, disorientation, movements of objects  in  the 
visual field), and time compression phenomena (altered sense of time) occur, 
and  are  probably  due  to  high mental workload  and  interfering  cognitive 
processes (Christenson and Talbot, 1986). 
During Russian missions aboard MIR,  the affective response was character‐
ized  by  increased  levels  of  anxiety,  of  boredom,  of  irritability,  of hostility, 
and of anger (Santy, 1983). This appeared to be closely linked to the length of 
mission, since frequency and intensity of psychologically negative events in‐
creased with mission  duration.  Such  affective  issues  can  compromise  the 
mission and astronautsʹ safety  in case of  interpersonal conflicts both within 
the crew and between the crew and ground control. 
Behavioral  responses  include  increased  fatigue  and  states  of  lethargy,  di‐
rectly  correlated  with  the  affective  states  (Shaw  and  Hackney,  1989),  de‐
creased  motivation,  inappropriate  psychosocial  interactions  (Santy,  1983).  
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Sleep / wake cycle disturbances and sleeping disorders are the major conse‐




isolation and  inter‐crew social problems have been noted  in  the Shuttle/Mir 
missions  (Kanas  et  al.,  2002),  although  astronauts’  selection  include  the 
screening of about thirty specific psychological traits aimed at reducing these 
risks (Santy, 1994). Whereas very few experiments have been planned so far 
(Tomi  et  al.,  2001),  training  in  space  analogs  (Brubakk,  2000; Stuster,  2000; 
Dator, 2003) may help astronauts in areas such as interpersonal tension man‐




Immunological  modifications  during  spaceflight  are  mainly  cell‐mediated 
immune responses: leukocyte proliferation, cytokine production, and leuko‐












In Earth gravity  (‐1‐), most of  the activity and blood presence  is  located at 
heart  level and  in  lower  limbs. When  in weightlessness (‐2‐),  the absence of 






















ing  of  the upper  body muscle  activity,  but  an  atrophy  in  the  lower  body. 
There, oxidative slow  twitch  fibers disappear  to  the profit of glycolytic  fast 
twitch fibers. The former provide endurance and long‐duration posture con‐
trol;  the  latter, precision control and  short bursts of  strength. Muscle  fibers 
basically maintain balance between oxidative, glycolytic, and contractile en‐








tivities: bone growth  is slowed down because of  the  reduction  in prolifera‐
tion and activity of osteoblasts. As a result of demineralization, calcium ex‐
cretion increases in weightlessness, worsening the negative balance. On MIR 
station, bone  loss was quantified  as  a  reduction of  1%  to  2%  in BMD  in  a 






of gravity on  the neuro‐vestibular  system  (Berry,  1970). The otolith organs 
(see Section 2.5.1.1) in charge of the detection of the difference ( agf rr
r −= ) of 
gravity ( gr ) and linear accelerations (ar ) are perturbed. It is assumed that the 





this elicits a conflict between  the expected  linear acceleration  (based on vi‐
sion, knowledge of conditions…) and the detected linear acceleration (Oman, 
1988; Oman, 2003). This  is called  the Sensory Conflict Theory, and  is at  the 
origin of  the motion sickness 75% of astronauts suffer from. Because of  this 










case of  a Martian  landing,  immediate medical  assistance  and  facilities will 
not  be  available  to  cope  with  these  problems.  Furthermore,  after  long‐








ditioning, and  loss of BMD  include 1 or 2 hours of daily aerobic and  resis‐
tance  exercise, with  treadmills  and  cycling machines. However,  such  exer‐
cises provoke hull vibrational stress on  the spacecraft/station structure, and 
contaminate  the  cabin with  sweat droplets  (Czarnik,  1999). These  kinds  of 













problem, but none  is able  to address all  the debilitating effects at  the same 
time.  
































ing Coriolis  forces  and gravity gradients). Major problems would occur  in 














rim.  In  this  case,  the gradient of gravity  (difference of gravity between  the 
head and the feet of the astronaut) would affect human performance:  in or‐
der  to minimize  the  discomfort  of  the  gravity  gradient,  the  radius  should 
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stand between 15.2 and 16.8 meters,  in order  to provide  speeds of  rotation 
under 6 rpm (Stone, 1970; Stone, 1973). 
The  main  advantage  for  large  rotating  spacecraft  is  that  no  exercise  is 
needed, thus saving precious time for astronauts; and no hazardous material 
would  be  floating  inside  the  cabin  (Czarnik,  1999).  So  far, NASA  has  not 
ruled  out  the hypothesis  of  a  rotating  spacecraft  for  the Crew Exploration 











Short‐radius  centrifugation  stimulates  efficiently  the  baroreceptors,  which 
can help  reduce orthostatic  intolerance upon  return on  the ground  (Burton 
and Mecker, 1992). Onboard centrifugation of animals on Kosmos‐782 in 1975 
proved  that 1g  for 24 hours  is  sufficient  to  stop  the overall deconditioning 
(Shipov, 1975). But SRC still suffers  from  the problem of gravity gradients. 
The gravity gradient is inversely proportional to the radius of centrifugation, 
hence  short  radius means  huge  gravity  gradients, which might  affect  the 
cardio‐vascular system. However, further studies are needed to better char‐
















be  totally  restrained.  Subsequent  paragraphs  investigate  the  problems  en‐
gendered by head movements in these conditions. In order to understand the 







its organs so  that  the brain  interprets  this  information and  translates  it  into 
motion data. The vestibular system is located in the inner ear (one set of it for 














aggregates or otoconia (similar  to  little stones, hence  the name otolith: oto = 
ear, lith = stone). In the presence of linear acceleration and/or gravity, the oto‐
conial membrane moves  in  the endolymph,  thus moving  the otoconia, acti‐
vating the hair cells in the direction of the sum of these forces. 
In  the  case  of  centrifugation, with  head  at  the  center  of  rotation,  otoliths 
should not be stimulated, apart  from  the natural gravity  if centrifugation  is 
operated on Earth. 
The accepted mathematical model  for  the otoliths organs  is  to consider  the 
otoconia  as  seismic masses, with  linear  spring  restoring  forces  due  to  the 





















in  the other sense of  rotation, as  if  the  fluid were  rotating  inside  the canal. 
Each canal  is  interrupted by an ampula  that contains a  thin membrane  (the 
cupula) which  supports  the  pressure  of  the moving  endolymph,  and  pre‐
vents  it  from circulating  freely  inside  the canal. The vestibular hair cells  in‐
side the cupula react to the pressure of the fluid on the cupula and send the 


















with an angular velocity  cωr . In addition, his/her head  is rotating about an‐
other axis Ah, with an angular velocity  hωr . This situation generates, for  the 
time of  the head rotation  (usually about one second), an additional angular 
acceleration about an axis Acc which is orthogonal to both Ac and Ah. The cor‐
responding angular velocity emerges from the cross‐product of  cωr  and  hωr : 





( )zyxS rrr ,,;   is attached  to Earth.  ( )zyxS ′′′′ rrr ,,;   is attached  to  the  centrifuge. 
Suppose  the  centrifuge  is  rotating  clockwise.  Therefore,  cωr   is  pointing 
ʺdownʺ:  
zcc ′−= rr .ωω  
Letʹs use the rotation operator that transforms a vector from one frame of ref‐
erence (S) into another frame of reference (Sʹ): 
( ) ( ) ././. ×+= ′′
S
SSS dtddtd ωr            (eq. 1) 
Letʹs apply this to a vector ( position ) describing the position in the rotating 
frame of reference Sʹ. We obtain: 
( ) ( ) positiondtpositionddtpositiond
S
SSS ×+= ′′ ωr//   
which is equivalent to: 
positionvelocityvelocity cSS ×+= ′ ωr          (eq. 2) 
Now, letʹs apply the left side of eq. 1 to the left side of eq. 2 and the right side 
of eq. 1 to the right side of eq. 2. We obtain: 


























( )positionvelocityonaccelerationaccelerati ccScSS ××−×−= ′′ ωωω rrr.2  
                  (eq. 5) 
Equation 5 is the general expression for the Theorem of Coriolis. It describes 
linear acceleration in a rotating environment. The term  Sc velocity ′×− ωr.2  is 
the Coriolis acceleration and  the  term  ( )positioncc ××− ωω rr   is  the centrifu‐
gal force. 
French and Ebison  (1986) extended  this expression  to angular accelerations. 
The general expression for angular accelerations in a rotating environment is: 
( )hcchchh ωωωωωαα rrrrrrr ××−′×−=′ .2          (eq. 6) 
where  hαr  represents an angular acceleration of the head in S,  ′hαr  represents 
the same angular acceleration of the head in Sʹ,  hωr  represents the head veloc‐
ity in S and  ′hωr  represents the head velocity in Sʹ. 
The  term    ′×− hc ωω rr.2 is  the cross‐coupling acceleration  term, and  is domi‐
nant in the expression. 
Lyne (2000) summed up the consequences on the canals. In the case of a head 
turn  from  RED  (Right‐Ear‐Down)  position  to NU  (Nose‐Up)  position,  the 
pitch  canal  is being  stimulated  from  rest by  the  cross‐coupled acceleration. 
The stimulation can be modeled as a sinusoidal function (because the orien‐
tation of the canal changes with regard to the axis of rotation), with a maxi‐
mum  amplitude of  hc ωω . . Thus,  the acceleration acting on  the pitch  canal 
during a yaw head  turn  is:  ( )thhc .sin.. ωωω   (where  hω  depends on  time  t). 
With a similar rationale, the roll canal is stimulated by a cross‐coupled accel‐
 39 




























perception).  If a head  turn RED  is made,  then  two canals are  involved:  the 
roll  canal goes out of  the plane of  rotation and  the pitch  canal goes  in  the 
plane of rotation. 
The  roll  canal  experiences  the  change  in  angular  velocity  because  of  the 
ʺcounter‐reactionʺ of  the endolymph stopping  its rotation  in phase with  the 














constant  Tc  =  6  seconds);  the  second  block models  the  neural  adaptation 















Figure 2.15  shows  the velocity profile of  the yaw  canal.  Its velocity profile 
(thin line) corresponds to the normal head turn that would occur in a station‐
ary environment (acceleration and deceleration in one second). The response 








































addition, between 11 and 27% of  the subjects  (depending on  the canal) did 
not feel self‐motion in roll and pitch when doing a yaw head turn on the cen‐
trifuge. It  is possible that these particular behaviors come from either struc‐








sity was  found  in centrifugation experiments. Head  turns  to Nose‐Up  (NU) 
position  are  reported more disturbing  than Ear‐Down  (ED)  head  turns,  in 
terms of duration and magnitude. Since  this effect  seemed not  to be  corre‐
lated with VOR recordings, a dissociation between the psychophysical inter‐











adaptation  to  slow  rotation  (Graybiel,  1973; Letko,  1973). However,  earlier 
experiments already showed that disorientation and nystagmus due to Cori‐
olis accelerations effects decreased significantly (Guedry and Graybiel, 1962: 
64 hours at 5.4  rpm); and  that  the  symptoms of motion  sickness  could de‐
crease  over  the  days when  subjects made  repeated  head movements  in  a 




Similar  experiments  were  implemented  for  short‐radius  centrifugation,  at 
high‐speed of rotation. The same results were obtained: Young et al.  (2001) 
showed that context specific adaptation is possible at 23 rpm, when subjects 
make  repeated  provocative  head movements.  Research was  also  aimed  at 
testing the maximization of the conflict between perception systems (vision, 
vestibular, proprioceptive…)  to see  if  increased adaptation resulted  (Brown 
et al., 2001). 
2.6.3 Retention of Adaptation. 
It has  also  been  showed  that  subjects  can  retain part  of  this  adaptation  to 
high speed centrifugation for couple of days (Lyne, 2000). After 4 days of 1h 
daily exercise at 23 rpm, subjects adapt to centrifugation in a reasonable way: 
levels  of motion  sickness  and  illusory  tilts  become  tolerable.  Furthermore, 




be  retained,  visual‐vestibular  adaptation  should  be  elicited  over  sessions 
close in time to each other: three drum exposures separated by 4 to 24 days 
each did not lead to adaptation whereas three drum exposures separated by 
48h  each achieved adaptation  to motion  sickness  (Stern  et al., 1989). These 




Another phenomenon  that may have  implications  for  training and schedul‐
ing is the transfer of adaptation from a trained protocol to another. 
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Research  involving  transfer of adaptation  led  to opposite  results. Spending 









Concerning  high‐speed  centrifugation,  the  adaptation  described  in  Section 
2.6.2 was found to carry over to changes in directions of rotation: once a sub‐
ject is adapted to head turns in one direction or one quadrant, adaptation to 
head  turns  in  the opposite quadrant  is easier  (Hecht et al., 2002), proving a 
form of transfer. Recent research in the Man‐Vehicle Lab has investigated the 
transfer of adaptation from yaw to pitch head movements, but no conclusive 
effect was  found,  implying  that separate  training  for each movement might 
be required (Garrick‐Bethell, 2004). Indeed, if no transfer of adaptation or ha‐
bituation occurs, a  complete adaptation will need  repeated protocols  in all 










tion  are both possible  at  the  same  time  in  rotating  environments,  and  that 
motor adaptation relies on vestibular cues (among others). In 2003, Brown et 







there was no  indication of  transfer  from  the Coriolis vestibular  stimulus  to 
the nystagmus resulting from the angular acceleration. This implies a speci‐
ficity of the habituation and adaptation to the exposure conditions. 
Interestingly  enough,  vestibular  adaptation  can  exist  even  in  virtual  envi‐
ronments: this is called adaptation of vestibule‐driven perceptual‐motor sys‐
tems  (Young and Henn, 1974; Stoffregen et al., 1999). Vestibular adaptation 
as  a  result  of  exposures  to  visual  virtual  environments  has  been  demon‐
strated (Cobbs, 1999; Draper, 1998). 




of  increase  and  stabilization  (Guedry  et  al.,  1964).  But when  subjects  are 
maintained in an alert state, only the subjective reaction to prolonged accel‐
eration declines, whereas  the nystagmic  reaction does not. An  explanation 





the  environment.  Indeed,  for  example  in  space,  after  4  to  10 days  in orbit, 







The  term  ʺadaptationʺ  should  be used with precaution. Most  of  the  times, 
ʺhabituationʺ  should be use  instead. Physiologically  speaking,  ʺadaptationʺ 
has also been used to refer to a modification in the firing rate of afferents cod‐
ing the vestibular information following repeated or sustained stimuli.  
In  fact,  this modification  can be described  in  two distinct phenomena. The 
first one, named  ʺhabituationʺ,  is a simple decrease of  the response. Motion 
sickness, illusory tilts and sensation ratings decrease on their scale of evalua‐
tion with time. In this phase, the system  is  just  less prone to respond to the 
stimulus, because  it  is used  to  it. Thus, Guedry  (1964) used  the word  ʺha‐
bituationʺ  to designate  the phenomenon  that consisted  in a decrease of dis‐
comfort over time. 
ʺAdaptationʺ  is a phenomenon  that has an  impact on  the  functional goal of 
the system: the response comes from a modified interpretation of the signal, 




cally, when an adaptive protocol  is repeated over several days,  it  is easy  to 





























vits  (1978)  investigated  adaptation  to  visual  re‐arrangement  (adaptation  to 
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the wearing of glasses with prisms  that  induce a  lateral deviation of  the vi‐
sion). They  found  that better adaptation was  reached  (less motion  sickness 
and less motor coordination deficit) with an incremental profile in the visual 
deviation, and  it was proved  to be  the result of a progressive adaptation  (a 
random order of stimuli did not achieve adaptation). Therefore, a continuous 
variation of the stimulus in the same direction is necessary to achieve adapta‐





tion but  incremental  speed before  the  exposure  at maximum duration  and 
speed (incremental). The result carried no ambiguity: the incremental group 
reported  less motion sickness symptoms and had  lower physiological  reac‐
tions  (tachyarrhythmia,  abnormal  gastric  myoelectric  activity,  associated 
with nausea) than both the control and pre‐exposed groups, proving that in‐




supports  Reason  (1978)  and  Brandʹs  (1975)  sensory  rearrangement  theory 
which suggests that the severity of motion sickness is a function of the degree 
of sensory mismatch, and that the degree of sensory mismatch is dependent 





In 1969, Brooks  sketched “adaptation” as a very basic concept:  it  is a  long, 
slow process of physiological modifications. Quickly made adaptation of a 
temporary nature should then be referred to as “accommodations”. The am‐






discrepancyʺ. This definition states  that adaptation  is  inevitably  linked  to a 
purpose, a goal to achieve (see Section 2.8.2). 




in general,  the  impact on  reproduction  is barely  identifiable or  imaginable. 
But this definition remains interesting in the sense that both a goal and a con‐
text or general frame are provided. Adaptation is aimed at achieving a goal 








bacteria  helps  understand  the  trade‐off  between  learning  and  adaptation: 
these bacteria  learn how  to respond  to  the decrease of phosphate supply  in 
their  environment  (learning)  and  transmit  the modifications  to  successive 
generations  (adaptation)  (Giurfa and Menzel, 2003).  It  seems  therefore  that 




the  slowest adaptation process  for  living organisms; he also  considers  that 
conditioned  reflexes and  learning  can also be  referred  to as adaptive proc‐
esses,  while  recognizing  at  the  same  time  that  adaptation  should  be  re‐
strained to phenomenon with slow time courses! He advises to use the terms 
ʺadjustmentsʺ  or  ʺevolutionary  processesʺ when  the  adaptation  is  to  envi‐
ronmental circumstances. 
In the end, Brooks merely uses the word ʺadaptationʺ as an umbrella for sev‐




It  seemed  in  some  definitions  that  adaptation was  inevitably  linked  to  its 
purpose.  Several  authors  attempted  to define  adaptation  through  its  goals 
and potential achievements. 
Slobodkin (1964) argued that adaptation is aimed at maintaining homeostasis 
(that  is maintaining a  constant  internal  environment). Basically, all physio‐
logical  responses  to a  change  in  the environment are aimed at maximizing 
the ability to respond to further modifications. The first, immediate response 
is called behavioral response (McNab, 2002), and  if  the change  is sustained, 
then physiological adjustments occur (ex: genetic modification). This would 
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satisfy Brooksʹ  (1969) definition of  ʺgenetic adaptationʺ: a  ʺprocess of muta‐
tional  change  (…) with maintenance of biological  constanciesʺ. He also de‐
fined  two major goals  that adaptation  is  suppose  to  reach: 1)  to effect con‐
tinuing  or  permanent  changes  to  better meet  environmental  requirements 
and 2) to maintain an essential constancy of body state despite changing en‐
vironmental  demands.  These  definitions  of  adaptive  goal may  seem  to  go 
against  each  other:  goal  1  states  that  physiological  changes must  occur  to 
match environmental needs, whereas goal 2 advocates  for a maintaining of 




1‐ Adaptations  are modifications  in  organisms  that  increase  reproduction, 
and therefore survivorship, in a particular environment. 
2‐ A  hierarchy  of  physiological  responses  to  variation  in  the  environment 
may exist,  including responses  that are short  term, seasonal, and  long  term 
(climatic), all to some extent involving genetic changes. 












to  ʺintenseʺ  (Stevens, 1975). These perceptual continua  can be of  two  sorts: 
metathetic or prothetic. Metathetic continua, such as the pitch of a sound, are 
qualitative  continua  (varies  from  low  to high); whereas prothetic  continua, 
such as  the  loudness of a sound, are quantitative continua  (they can be de‐
scribed with degrees of magnitude). 
Indirect  scaling  of  sensation  perceptions  exposes  the  observer  to  different 
stimuli, and he/she has to tell when the two stimuli are different. Itʹs a meas‐
ure of sensation through measurements of discrimination. Experiments using 
direct  scaling  convert observersʹ  judgments of  their  sensations directly  into 
measurements of sensory magnitudes (Gescheider, 1985). 
Ratio scaling is a form of direct scaling. Introduced in 1888 by Merkel, it was 
really developed  in  the 50s by Stevens. Stevens asked his subjects  to assign 
numbers  to  their  sensations  (ex:  loudness of a  sound, brightness of a  light, 
taste, smell…) as  they  fit appropriate. This  is also called magnitude estima‐
tion. 
Over the past 50 years, more than 50 perceptual prothetic continua have been 
investigated  through magnitude estimation. They all  led  to an empiric rela‐
tion between  the  input (stimulus magnitude = Φ) and  the output (sensation 
magnitude = Ψ) of the form: 
Ψ = k.Φβ 
The magnitude of  the  sensation  is proportional  to a power  function of  the 
stimulus magnitude. k  is basically a scaling  factor  to adjust  for  the units of 
measurements.  β  is  considered  as  a  ʺsignatureʺ  of  the  sensory  continuum 




β determines  the curvature of  the power function,  that  is, basically,  its gen‐
eral behavior (see Figure 2.17). If β>1 (ex: electrical shock), the representation 
is a concave upward line, with increasing slope (to infinity). This means that, 


















































There  are  two ways  to  apply  the magnitude  estimation principle  (Stevens, 








specific stimulus. The arithmetic value  is  to be avoided because  it  is highly 
influenced by a few unrepresentative outliers. The second version is similar 
to  the  first but with  the difference  that  the modulus  is not specified by  the 






stimulus  is called  the  ʺpsychological scale valueʺ  for  that stimulus  (Stevens, 
1960). The psychological magnitude function  is  the average magnitude esti‐
mation plotted as a function of some property of the stimulus. 




The question  is  to know  if magnitude  estimation  is accurate. Past  research 
tend  to answer  this question with a yes. Frankenhaeuser, Sterky and  Järpe 
(1962) found a positive relationship between magnitude estimation of stress 












But Gescheider  (1985) asked whether  ratio  scaling methods  really measure 
sensation magnitude. Two ways to determine the validity of a method were 







































































trifugal  force  in  the  same direction  as  gravity would  operate  in  a  normal, 














We  hypothesize  here  that  the  perception  of  sensations  elicited  by  head 
movements while spinning is a continuum, because subjects can refer to it on 
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a vocabulary  scale between  ʺfaintʺ and  ʺintenseʺ  (Stevens, 1975). By defini‐
tion, these sensations are prothetic, since it refers to a quantitative perception, 
described in terms of degrees of magnitude. Therefore, Intensity of Sensation 







contrary,  at  low  rotation  speed,  subjective  reports  are much more  ʺsepa‐
ratedʺ. This corresponds to: β < 1 (Figure 2.17). 




thus  implying  a  geometrically  coded  signal.  To  equally  differentiate  two 
stimuli (perception axis on Figure 3.1), the difference of their magnitude has 
to be higher at high magnitudes (stimulus axis on Figure 3.1): Δp (differences 
























The  control  experiment  basically  keeps  the  same  protocol,  with  a  few 





























It  controls  the  subjectʹs  head  rotation  to  and  from NU  (Nose Up position, 
Figure 3.5) and RED  (Right Ear Down position, Figure 3.6).  It  is helpful  in 
guiding the subjectsʹ head movements.  
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is  fixed  to  the bed and allows  for constant monitoring of  the  subject,  in all 
















































not coaxial with  the eye  imaging cameras:  the pupil captures  IR emissions, 
but its surrounding areas reflect IR to the cameras, creating ʺdark pupilʺ im‐















ments. Most  of  them were MIT  undergraduate  and  graduate  students,  re‐
cruited  through  posters disposed  around  campus.  The Control  group was 



















with  respect  to  the  speed  of  rotation  of  the  centrifuge  and  the  head  turn 










































This  section  rapidly  gives  some  justification  for  the  subjective  assessments 
encountered in the experiments. Refer to section 2.9 for psychophysics basis. 













Pre‐experimental  procedures  started  with  questions  asked  of  the  subject 
about their personal motion‐sickness history. They were ask to sign a medi‐
cal form certifying they did not have medical issues, including, but not lim‐
ited  to, neurovestibular, vision, or  cardio‐vascular problems  (Appendix A). 
Minimum  requirements  for  subjects  to  participate  were  checked:  regular 
moderate exercise activities, weight/height physical limitations for the centri‐
fuge,  no  ingestion  of  caffeine,  alcohol,  drug  in  the  past  24h.  Subjects who 
qualified  for  the  experiment were  informed  of  the  risks  of  the  experiment 
(mainly being subject to motion sickness while spinning on the bed), and de‐
tailed consent forms were provided for information and signature (Appendix 
B). Subjects were  specifically  reminded  that  they were  free  to drop out  the 
experiment anytime. 
Subjects were  then  introduced  to  the  short‐radius  centrifuge  and  its  safety 
equipment; and to the experimental protocol (Appendix C). A quick explana‐
tion of motion sickness symptoms and sensations was also provided. 












The  following  protocol was  identically  repeated  over  the  five  consecutive 

















‐  section 2.2: 15  sets of 2  commanded head  turns  (RED  and NU),  in  stable 
light. Measures  after  each head movement  of  every  other  set  of  2: motion 
 75 





















































the  centrifuge,  in  the dark,  the  couple  (A,  τ)  that  characterizes  the  eye  re‐
sponse. 
4.1.2 Data Processing. 





Each ASCII  file generates  several additional Matlab arrays of data: one  for 
each run of recording, that is then separated into four files, one for each eye 
(left/right)  combined with  each direction  (horizontal/vertical). The operator 
has the choice to analyze any of these files. In our experiment, the vertical di‐



























Once  the portion of SPV  to analyze  is selected,  the operator can  ʺcleanʺ  the 
data by eliminating what clearly appears as remaining noise and blinks (Fig‐
ure  4.3)  that would  affect  greatly  the  fitting  process.  It  appeared  that  the 
quantity of noise increased during the experiments, probably a consequence 




of  the  selected  section  of  SPV. All data points  included  in  these  areas  are 


































The outputs of  the whole procedure  (amplitude A and  time constant  τ) are 
recorded in a classical Microsoft Excel spreadsheet. 
4.2 Subjective Assessments Analysis. 
Subjective ratings of motion sickness,  intensity of sensation and  illusory  tilt 
are  recorded by  the  experimenters using Microsoft Excel  spreadsheets  (see 
Appendix D). Data  for  all  subjects,  in  all  sessions  of  both  experiments  are 
then  concatenated  in  a  single  spreadsheet,  to which  all  physiological  data 
(amplitude and time constant of the eyes movements) were added. These Ex‐
cel spreadsheets are easily  transferable  to  the statistics software used  in  the 
next chapter. 
4.3 Missing values. 
In  spite of  the  rigorous protocol and of  the  care  taken,  several data points 






direction  (since  in  most  cases,  only  one  point  was  missing  within  a 
phase/direction combination). 7 out of 31 missing data points were  treated. 














the experimental day  in  the adaptation phase  (Phase 2) as  the  stimulus  in‐
creased, day by day, following the experimental design. 
In the control experiment, the same measured quantities did not change de‐
tectably  in  the pre‐ and post‐ adaptation phases, 1 and 3. Only  the motion 
sickness reported in phase 2 decreased significantly from day to day, but the 
fractional decrease was slight. 
Table  5.1  summarizes  the  statistical methods  used  in  this  chapter.  Signifi‐
cance  is  at  the p  <  0.05  level. The  SYSTAT  software package  (v.  10,  Systat 
Software  Inc.)  performed  the  mixed  regressions  and  the  General  Linear 




















before  the  limit of 13 at which  the operator has  instructions  to stop  the ex‐
periment. During Phase 2, MS  reports were among  the average with other 




















































































































































We performed  a mixed  regression  on  the  amplitudes  against  the variables 




  Estimate  (+/‐) Error  p‐value 
Day  0.140  0.129  p = 0.278 
Phase  ‐2.596  4.874  p = 0.594 
Rep  ‐0.093  0.598  p = 0.877 



















































































































































































ure 5.4). This  is a prominent  sign  that  subjects adapted within a day, over 
























































  Estimate  Error  p‐value 
Day  ‐0.281  0.053  p = 0.000 
Phase  0.638  0.168  p = 0.000 
Rep  ‐0.068  0.047  p = 0.146 
Direction  0.226  0.079  p = 0.004 



























































tudes, which  is  in accord with earlier  research  (Sienko, 2000; Brown, 2002), 
and our findings with Amplitudes. 
 
























to search for possible  trends over  the days of  the experiment. The Page  test 
tests  for  trends  of monotonic  increase  (or  decrease)  among measures  pre‐
sented in a fixed order (Table 5.5). 
 





























Subjective  ratings of Motion Sickness decreased  significantly over days  for 
to‐NU head turns in Phase 1 (p = 0.006, Figure 5.9) and in Phase 3 (p = 0.0488, 
Figure  5.10),  suggesting  that  adaptation  occurred  and  was  retained  over 
days. No significant trend was found in the to‐RED direction. 
 








































ure 5.12) directions. This may be attributed  to  the  increase  in speed of rota‐
tion  and  therefore  in  the  cross‐coupled  stimulus  that was  administered  in 
this adaptation phase. 
 











































































































Conversely, and as expected,  IS scores  increased significantly over days  for 








































Reports  of  perceived  body  tilt  decreased  over  days  in  Phase  2,  for  to‐NU 
head‐turns  (p = 0.0002, Figure 5.19). This  result was expected:  to‐NU direc‐
tions  elicit  a  sensation  of  pitching  forward,  which  corresponds  to  values 
lower  than 45  in  IT. As  the stimulus  increases over days  in Phase 2,  the re‐
ported  IT  falls  farther below 45. There was no sign of a complementary  in‐
crease of IT for the to‐RED direction. 
 






















5.23)  and Phase*Dir*Rep  (p  =  0.044,  Figures  5.24  and  5.25)  cross‐effects  on 
amplitude were  found  to  be  significant,  also,  by GLM univariate  repeated 







































































































































































































































































Indeed,  τ decreased  significantly over Phases:  τ was  significantly  larger  in 













cessive  daily  evolutions  of  ‐18%,  +1%,  ‐5%  and  ‐11%)  both  phases  con‐
founded. Independently, τ in Phase 1 decreased twice more (40% total, with 








quality of  the adaptive state  reached with our protocol  is similar  to  that of 
other protocols. 
No  similar  results were  found  on Amplitudes. An  explanation may  come 
from operational  issues. The  calibration device  for  the  eye‐movements  sig‐
nals (the overhead cross mentioned in Chapter 3) was modified in the middle 
of  the  experiment, during  the  reconstruction of  the  centrifuge. Specifically, 
the mark  that defines  the height  at which  the  cross  should  be placed was 
changed without notice, and  then  replaced at a position  that may not have 
been its original position. Thus, the height of the cross may have changed be‐
tween subjects. Such a modification would only affect the amplitude, and not 
the time constant of the SPV decay:  it  is a scaling factor. Therefore,  it  is not 

















reached higher values  (for  example: 4, 6, 6.5  according  to  the protocol,  for 
Brown, 2002, on Day 1, to be compared with our Day 5, first day at maximum 
speed). 
These previous  experiments,  although  achieving  adaptation,  suffered  from 
huge drop‐out rates. Among our seven subjects in the experimental protocol, 










urement  differed  based  on  the  Direction  to  which  head  turns  were  per‐
formed. Direction was significant for the SPV measures (τ and Amplitude) in 
the  experimental group, and Direction had  significantly different  effects  in 
the Amplitude over Phases  in  the control experiment. Responses  to  to‐RED 
head  turns were  larger  in  τ  and  in Amplitude  than  for  to‐NU  responses. 




The direction asymmetry was  found  in previous studies and  tentatively ex‐
plained by Newby (2002), as the result of otolith‐canal interactions. The oto‐
lith organs,  through velocity  storage,  can  influence  the nystagmic  response 
depending on the position of the head relative to the gravity vector. The ori‐
entation  of  the  gravity vector with  respect  to  the  canals  is different  in  the 
RED and NU positions. 
The difference in trend of direction asymmetry results from the dissociation 
between  the  adaptation  of physiological parameters  and  subjective  experi‐
ence as explained by Brown (2002). Adaptation is very stimulus‐specific and 
affects the two categories of measures in two different ways: this allows po‐
tentially  different  responses.  Physiological  adaptation  (decrease  in  τ  and 
Amplitude)  is  the  result of  the VOR being  turned down  to prevent  retinal 











in τ, MS,  IS and  IT, suggesting  that we  failed  to  find signs of adaptation  in 
this experiment. With  the knowledge of earlier  research  (by Guedry, Gray‐
biel, Young, Brown,  Sienko, Hecht, Cheung  etc…),  it  is  reasonable  to  con‐
clude that, indeed, no adaptation was achieved in this experiment, because of 
the lack of stimulus to provoke it. 
However,  caution  should  be  addressed:  a  significant  decrease  of  the  peak 
Amplitude of the SPV has been found over Phases, indicating that the inap‐
propriate  nystagmus  diminished  between  the  pre‐  and  post‐  adaptation 
phases. Since no sign of such a decrease over the Days was detected, we can 
state  that  this phenomenon  is  just habituation and not adaptation.  In addi‐
tion, no  similar  result was  found  for  the  time  constant  τ, whereas  the  two 
measurements usually evolve in the same trends. As stated in Section 6.2, the 











The  fact  that no  adaptation  emerged  from  this  control  experiment  enables 








ing volunteers  for  the Experimental Group  revealed  to be  far harder. Even 
with  financial  retribution,  very  few  students  have  a  schedule  that  allows 













provided by a portable  flashlight,  instead of  the deficient on‐board  lighting 
system, that was removed. This did not appear to affect the subjects, because 








bothered  them  in  the  first minutes, but  that  they could bear with  it  for  the 
rest of  the experiment. Nevertheless,  future devices should solve  this prob‐
lem, so as to be sure it does not add to the motion sickness of the experiment. 
Also,  it was noticed  that  in  the  course  of  a  session,  the  quality  of  the  eye 
movements’ signal tended to worsen. This was probably due to the heating 
of the camera, interfering with the electrical signal that was recorded. 
Finally,  the question of  the  accuracy of  the  subjective  assessments  is  to be 
addressed. We have  seen  that past  research have accredited  these methods 
(Frankenhaeuser et al., 1962; Frankenhaeuser, 1967; Guedry et al., 1971), but 
our experiment presents particular  situations. First,  the  stimulus  that  is as‐
sessed in subjective metrics is not the rotation of the centrifuge, but what this 
rotation  provokes  ʺinsideʺ  the  subject.  Then,  the  stimulus  cannot  be  shut 
down  (because gravity  is  still  there) which  implies  that  there  is no  real ex‐
perience of ʺno sensationʺ, for scaling purposes. This might introduce a bias 
in  the  sensation  description.  In  addition,  the  vestibular  system  integrates 




hysteresis  problem  in  all  these  subjective  assessments: when  a  stimulus  is 
approached from a direction or another, the judgment might not be the same. 
This is a problem of short‐term history of behavior that is not easily solved. 
Finally,  our  experimental  protocol  stated  that  subjective  assessments were 
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made during and after the physiological response. This overlap might create 
some  interference: Guedry and Lauver  (1961) have shown  that,  in  their ex‐




1) One of  the most affecting drawbacks of  this experiment was  the need  to 
have the subjects come on five consecutive days, preferably at similar times 
in  the day. Whereas  it  is  likely  that  such a protocol  could be  easily  imple‐
mented in astronauts training either on the ground or up in space, this par‐
ticularity in the protocol makes it very time consuming, therefore limiting the 













3) Several velocity  increase profiles  should be  tested. Head  turns at 3  rpm 
and even 5 rpm, for several subjects, did not elicit apparent motion sickness. 




uncommon  sensations  to  the  subject.  It  is  better  to  start with  a phase  that 

































Vehicle  Laboratory  at MIT  to  answer  these  questions,  and  the  goals  have 
been achieved. 




The  control  experiment  did  not  elicit  adaptation, which  is what we were 
looking for: 1) lying on a rotating bed without active implication of the vesti‐
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caffeine, anti‐depressants, or sedatives,  if  I have suffered  in  the past  from a 











be  in  full control of my head movement at all  time.  If  I experience any dis‐
comfort  from head movement while  in either  the prone or  the supine posi‐









short‐radius  rotation.  I  can  terminate  rotation  at  any  time  by  pressing  the 
emergency stop button, the use of which has been demonstrated to me. 
  I understand  that during  rotation  I may develop a headache or  feel 
pressure in my legs caused by a fluid shift due to centrifugation. I may also 




stand  that my heart  rate may  increase due  to  the  rotation  speed;  this  is no 
greater than that sustained during aerobic exercise, and will be measured be‐
fore and after the experiment. 
  I understand  that serious  injury could result from  the falling off  the 
AGS while it is rotating. I will be closely restrained at by a safety belt, which 
is  to be worn around  the waist/chest at all  times while  the AGS  is rotating. 
The restraint must be fastened in order for the AGS to rotate. If the restraint 
is  unlatched,  the  AGS  will  stop  automatically.  In  addition,  the  AGS  is 
equipped with strong side railings similar to those on a hospital bed, and it is 
covered  by  a  steel  framed  canopy.  I will  be  continuously monitored  by  at 




tive  experience  (how  I  feel,  how  I  think  I  perceive my  head movements, 
etc…).  In  addition,  I will be  asked  to  report  a motion  sickness  rating both 
during the experiment. This data will be recorder anonymously. 










MIT Medical Department,  including  first aid emergency  treatment and  fol‐
low‐up care as needed, and  that my  insurance carrier may be billed  for  the 
cost  of  such  a  treatment. However,  no  compensation  can  be  provided  for 
medical care apart from the foregoing. I further understand that making such 
medical treatment available, or providing it, does not imply that such injury 
is  the  investigatorʹs  fault.  I also understand  that by my participation  in  this 





































































During the whole experiment, you will wear a ski-mask equipped with two 
infrared cameras that will record your eyes movement. You will also wear 
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a blindfold during phases 1 and 3, to prevent any light from reaching your 
eyes. It is VERY important that you keep your eyes wide open and 
avoid blinking during and after each movement. 
Subjective Assessments. 
While  spinning  and making head movements, you will  experience an  illu‐
sory sensation of your body rotating or  tumbling. This might cause motion 
sickness  and  a  general  feeling  of discomfort. You will  be  asked  after  each 















Head  turns made while  the  bed  is  rotating  often  elicit  novel 
sensations one would not expect  to experience  if the bed were 
still. It  is of primary concern to know how different the sensa‐
tion  is compared  to making a head  turn while stationary. The 
feelings you  experiences during  the  first head  turn you make 
while  the bed  is spinning  in phase 1 will be assigned an arbi‐
trary  baseline  value  of  10.  Every  time  the  operator will  ask 
ʺWhat  is  your  sensation?ʺ,  you will  have  to  respond with  a 
number from 0 to infinity, that is a relative value for the subjec‐
tive  intensity of  the  sensation  experienced as a  result of head 
turns, compared to the very first head turn (Day 1, Phase 1). For 











































SUBJECT CONTEX DAY PHASE DIR REP MS IS IT TAU AMP 
CS1 0 1 1 0 1 2 10 40 6.3338 36.3681
CS1 0 1 1 1 1 2 10 45 5.1137 42.9557
CS1 0 1 1 0 2 1 7 40 7.5055 40.3352
CS1 0 1 1 1 2 1 9 45 5.9455 51.4471
CS1 0 1 1 0 3 2 8 40 6.4409 34.0109
CS1 0 1 1 1 3 4 11 40 6.3678 42.3416
CS1 0 1 2   1 5 47   
CS1 0 1 2   3 4 40   
CS1 0 1 2   1 7 40   
CS1 0 1 2   5 7 45   
CS1 0 1 2   4 6 45   
CS1 0 1 2   3 5 45   
CS1 0 1 2   3 5 45   
CS1 0 1 2   4 7 40   
CS1 0 1 3 0 1 2 8 40 6.4122 30.9652
CS1 0 1 3 1 1 4 11 35 6.6620 20.8382
CS1 0 1 3 0 2 6 11 40 7.4269 31.7594
CS1 0 1 3 1 2 6 10 40 7.7411 15.9049
CS1 0 1 3 0 3 6 11 40 8.9540 29.2800
CS1 0 1 3 1 3 7 12 40 7.3657 19.0976
CS1 0 2 1 0 1 1 5 40 5.2289 28.5229
CS1 0 2 1 1 1 1 5 35 6.0511 27.3144
CS1 0 2 1 0 2 1 5 40 8.4463 40.2524
CS1 0 2 1 1 2 1 6 40 4.7940 28.6560
CS1 0 2 1 0 3 2 7 35 5.7059 50.3106
CS1 0 2 1 1 3 1 5 35 5.5645 25.2448
CS1 0 2 2   1 5 35   
CS1 0 2 2   2 7 45   
CS1 0 2 2   1 6 35   
 134 
CS1 0 2 2   2 7 35   
CS1 0 2 2   1 6 45   
CS1 0 2 2   2 5 40   
CS1 0 2 2   1 4 45   
CS1 0 2 2   2 6 45   
CS1 0 2 3 0 1 1 10 35 7.4337 46.1051
CS1 0 2 3 1 1 2 10 35 7.5580 21.8928
CS1 0 2 3 0 2 2 7 35 8.4873 29.2851
CS1 0 2 3 1 2 2 6 30 4.3768 34.6058
CS1 0 2 3 0 3 3 7 35 8.9860 36.4922
CS1 0 2 3 1 3 2 7 35 5.7342 10.9927
CS2 0 1 1 0 1 0 10 44 7.0891 38.1265
CS2 0 1 1 1 1 0 9 43 3.5138 39.3850
CS2 0 1 1 0 2 0 10 45 5.8909 15.1382
CS2 0 1 1 1 2 0 5 45 4.7304 29.9450
CS2 0 1 1 0 3 3 10 45 5.5586 26.9450
CS2 0 1 1 1 3 0 10 45 3.2688 7.5570
CS2 0 1 2   0 0 45   
CS2 0 1 2   0 0 44   
CS2 0 1 2   1 1 42   
CS2 0 1 2   0 0 44   
CS2 0 1 2   0 0 45   
CS2 0 1 2   0 0 45   
CS2 0 1 2   0 0 43   
CS2 0 1 2   0 0 45   
CS2 0 1 3 0 1 0 10 45 3.0644 6.3250
CS2 0 1 3 1 1 0 10 43 1.8282 9.4895
CS2 0 1 3 0 2 0 10 45 1.1387 27.4367
CS2 0 1 3 1 2 0 12 45 1.0765 26.6870
CS2 0 1 3 0 3 0 11 45 1.3899 20.2995
CS2 0 1 3 1 3 0 10 45 3.3893 2.7354
CS2 0 2 1 0 1 0 15 45 5.8180 65.8505
CS2 0 2 1 1 1 0 20 45 3.6193 85.8581
CS2 0 2 1 0 2 0 15 45 4.5663 45.9493
CS2 0 2 1 1 2 0 19 43 1.9542 37.1409
CS2 0 2 1 0 3 0 15 44 2.6718 32.1701
CS2 0 2 1 1 3 0 20 45 1.6642 36.7509
CS2 0 2 2   0 0 45   
CS2 0 2 2   0 0 45   
CS2 0 2 2   0 0 45   
CS2 0 2 2   0 0 45   
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CS2 0 2 2   0 0 45   
CS2 0 2 2   0 0 45   
CS2 0 2 2   0 0 45   
CS2 0 2 2   0 0 45   
CS2 0 2 3 0 1 0 17 45 4.8477 33.1358
CS2 0 2 3 1 1 0 20 45 0.9476 48.4840
CS2 0 2 3 0 2 0 16 45 3.5997 53.1933
CS2 0 2 3 1 2 0 20 45 2.0221 11.7020
CS2 0 2 3 0 3 0 16 45 2.1339 62.5695
CS2 0 2 3 1 3 0 20 43 2.6203 30.3399
CS3 0 1 1 0 1 1 10 40 5.8079 33.2946
CS3 0 1 1 1 1 5 14 30 5.4405 68.3648
CS3 0 1 1 0 2 1 10 45 8.4128 46.8750
CS3 0 1 1 1 2 3 12 40 5.3635 53.1204
CS3 0 1 1 0 3 1 10 45 5.8689 68.9131
CS3 0 1 1 1 3 1 11 10 4.1777 91.7671
CS3 0 1 2   0 6 45   
CS3 0 1 2   0 3 45   
CS3 0 1 2   0 4 45   
CS3 0 1 2   0 0 45   
CS3 0 1 2   0 2 40   
CS3 0 1 2   0 1 45   
CS3 0 1 2   0 0 45   
CS3 0 1 2   0 0 45   
CS3 0 1 3 0 1 3 10 40 4.3344 56.5488
CS3 0 1 3 1 1 3 14 30 4.2889 45.0116
CS3 0 1 3 0 2 1 9 35 5.7457 56.5524
CS3 0 1 3 1 2 2 11 40 3.2816 32.3306
CS3 0 1 3 0 3 0 2 45 5.6354 43.3615
CS3 0 1 3 1 3 3 5 35 4.4969 77.9644
CS3 0 2 1 0 1 2 10 45 5.1134 68.8221
CS3 0 2 1 1 1 5 11 40 4.4330 66.3054
CS3 0 2 1 0 2 2 10 40 6.7204 52.5926
CS3 0 2 1 1 2 3 8 45 3.1806 54.4664
CS3 0 2 1 0 3 1 6 45 6.7204 19.0699
CS3 0 2 1 1 3 7 10 40 2.3470 50.1472
CS3 0 2 2   0 0 45   
CS3 0 2 2   0 0 45   
CS3 0 2 2   0 0 45   
CS3 0 2 2   0 0 45   
CS3 0 2 2   0 0 45   
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CS3 0 2 2   0 0 45   
CS3 0 2 2   0 0 45   
CS3 0 2 2   0 0 45   
CS3 0 2 3 0 1 2 4 40 3.6630 75.1485
CS3 0 2 3 1 1 6 8 45 1.6772 72.8419
CS3 0 2 3 0 2 1 1 45 4.9631 51.6779
CS3 0 2 3 1 2 4 6 40 5.0449 45.5132
CS3 0 2 3 0 3 1 2 45 5.5855 48.8004
CS3 0 2 3 1 3 3 3 45 2.6409 46.7250
CS4 0 1 1 0 1 0 10 45 5.8299 67.4328
CS4 0 1 1 1 1 0 20 35 8.7070 47.8585
CS4 0 1 1 0 2 0 10 50 7.1513 47.0250
CS4 0 1 1 1 2 0 30 25 7.0580 77.5169
CS4 0 1 1 0 3 0 15 55 6.3034 51.6111
CS4 0 1 1 1 3 0 20 25 5.5372 63.6718
CS4 0 1 2   0 0 45   
CS4 0 1 2   0 0 43   
CS4 0 1 2   0 2 43   
CS4 0 1 2   0 0 43   
CS4 0 1 2   0 0 43   
CS4 0 1 2   0 0 44   
CS4 0 1 2   0 0 44   
CS4 0 1 2   0 0 45   
CS4 0 1 3 0 1 0 8 50 6.2801 50.6559
CS4 0 1 3 1 1 0 25 20 5.5813 70.1659
CS4 0 1 3 0 2 0 10 48 5.7484 59.9266
CS4 0 1 3 1 2 0 30 15 4.4061 52.7092
CS4 0 1 3 0 3 0 10 48 5.2533 52.0778
CS4 0 1 3 1 3 0 30 20 5.0042 46.4504
CS4 0 2 1 0 1 0 3 48 6.2861 49.3315
CS4 0 2 1 1 1 0 10 30 6.5280 65.0334
CS4 0 2 1 0 2 0 3 48 6.6057 68.2234
CS4 0 2 1 1 2 0 15 30 7.1818 37.6082
CS4 0 2 1 0 3 0 4 50 5.8014 57.6197
CS4 0 2 1 1 3 0 20 23 6.3597 38.5938
CS4 0 2 2   0 0 43   
CS4 0 2 2   0 0 43   
CS4 0 2 2   0 0 44   
CS4 0 2 2   0 0 44   
CS4 0 2 2   0 0 45   
CS4 0 2 2   0 0 45   
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CS4 0 2 2   0 0 45   
CS4 0 2 2   0 0 45   
CS4 0 2 3 0 1 0 4 48 6.7743 54.6050
CS4 0 2 3 1 1 0 15 20 4.2453 25.7230
CS4 0 2 3 0 2 0 6 50 5.0648 56.9257
CS4 0 2 3 1 2 0 20 20 7.0371 35.1199
CS4 0 2 3 0 3 0 6 46 6.4361 57.8829
CS4 0 2 3 1 3 0 25 30 5.4510 53.1694
CS5 0 1 1 0 1 0 10 45 6.4081 37.8702
CS5 0 1 1 1 1 0 7 45 5.3118 24.4373
CS5 0 1 1 0 2 1 5 45 7.8691 36.2808
CS5 0 1 1 1 2 1 9 45 6.2172 23.2808
CS5 0 1 1 0 3 2 9 45 7.8630 34.6420
CS5 0 1 1 1 3 2 10 45 6.6819 37.7186
CS5 0 1 2   1 4 43   
CS5 0 1 2   2 3 42   
CS5 0 1 2   2 4 42   
CS5 0 1 2   3 5 42   
CS5 0 1 2   5 6 42   
CS5 0 1 2   5 6 42   
CS5 0 1 2   5 7 42   
CS5 0 1 2   6 7 42   
CS5 0 1 3 0 1 5 10 42 3.8565 50.2980
CS5 0 1 3 1 1 5 12 42 4.8458 42.3164
CS5 0 1 3 0 2 5 10 42 10.0825 46.9819
CS5 0 1 3 1 2 5 14 42 4.2030 39.1488
CS5 0 1 3 0 3 5 10 42 9.2580 35.9500
CS5 0 1 3 1 3 5 14 42 4.5170 43.5321
CS5 0 2 1 0 1 0 5 44 8.1243 39.0279
CS5 0 2 1 1 1 0 10 44 5.8059 52.1833
CS5 0 2 1 0 2 0 6 44 7.6224 67.3820
CS5 0 2 1 1 2 1 10 44 4.7404 58.7278
CS5 0 2 1 0 3 1 10 44 7.7793 37.8841
CS5 0 2 1 1 3 1 10 44 9.6656 17.8670
CS5 0 2 2   1 2 44   
CS5 0 2 2   1 2 44   
CS5 0 2 2   0 2 44   
CS5 0 2 2   2 2 44   
CS5 0 2 2   2 2 44   
CS5 0 2 2   2 3 44   
CS5 0 2 2   2 3 44   
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CS5 0 2 2   2 3 44   
CS5 0 2 3 0 1 2 6 44 7.8621 49.1309
CS5 0 2 3 1 1 2 10 44 5.4468 17.9146
CS5 0 2 3 0 2 3 5 44 6.2330 69.3481
CS5 0 2 3 1 2 3 10 44 5.7565 38.0454
CS5 0 2 3 0 3 3 10 44 9.5478 46.4397
CS5 0 2 3 1 3 4 12 44 4.7486 40.5537
CS6 0 1 1 0 1 0 10 42 5.7784 36.4757
CS6 0 1 1 1 1 2 10 41 7.9207 40.4100
CS6 0 1 1 0 2 1 10 44 4.8120 54.2926
CS6 0 1 1 1 2 1 10 44 8.0024 46.3282
CS6 0 1 1 0 3 1 9 44 5.2285 63.0896
CS6 0 1 1 1 3 2 10 44 5.7692 46.8258
CS6 0 1 2   0 8 45   
CS6 0 1 2   0 7 44   
CS6 0 1 2   2 10 45   
CS6 0 1 2   2 10 45   
CS6 0 1 2   1 9 45   
CS6 0 1 2   1 9 45   
CS6 0 1 2   1 9 45   
CS6 0 1 2   1 9 45   
CS6 0 1 3 0 1 1 11 44 5.3621 58.2228
CS6 0 1 3 1 1 2 11 44 8.0182 46.8258
CS6 0 1 3 0 2 1 10 46 5.0129 42.6317
CS6 0 1 3 1 2 2 12 43 8.4232 41.7845
CS6 0 1 3 0 3 1 12 46 4.8931 44.5638
CS6 0 1 3 1 3 2 11 44 5.5588 32.0685
CS6 0 2 1 0 1 0 8 45 5.5156 63.9567
CS6 0 2 1 1 1 4 10 43 5.7805 49.3643
CS6 0 2 1 0 2 2 10 46 5.1944 67.5613
CS6 0 2 1 1 2 3 9 45 6.7544 39.2126
CS6 0 2 1 0 3 2 9 46 6.4081 64.7388
CS6 0 2 1 1 3 4 10 43 7.9685 31.5080
CS6 0 2 2   1 8 45   
CS6 0 2 2   0 8 45   
CS6 0 2 2   0 8 45   
CS6 0 2 2   0 8 45   
CS6 0 2 2   1 8 45   
CS6 0 2 2   0 8 45   
CS6 0 2 2   0 8 45   
CS6 0 2 2   1 8 45   
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CS6 0 2 3 0 1 0 10 45 5.9838 67.0016
CS6 0 2 3 1 1 1 11 44 3.8759 36.5843
CS6 0 2 3 0 2 1 10 46 5.5152 58.5949
CS6 0 2 3 1 2 2 10 43 7.9577 31.1444
CS6 0 2 3 0 3 0 10 46 5.4682 39.3544
CS6 0 2 3 1 3 1 9 44 5.7102 41.8180
CS7 0 1 1 0 1 2 10 40 3.7046 50.6303
CS7 0 1 1 1 1 6 15 50 3.7273 74.6955
CS7 0 1 1 0 2 5 12 20 2.8845 88.6255
CS7 0 1 1 1 2 7 20 60 3.8261 56.6110
CS7 0 1 1 0 3 7 18 20 4.1103 116.7538
CS7 0 1 1 1 3 13 20 50 3.3940 75.1829
CS7 0 1 2   3 15 45   
CS7 0 1 2   4 15 50   
CS7 0 1 2   4 18 50   
CS7 0 1 2   7 17 50   
CS7 0 1 2   8 17 50   
CS7 0 1 2   9 15 52   
CS7 0 1 2   7 15 50   
CS7 0 1 2   5 15 50   
CS7 0 1 3 0 1 5 30 55 5.2569 62.8527
CS7 0 1 3 1 1 10 35 30 4.5063 64.4330
CS7 0 1 3 0 2 7 25 30 6.2385 55.7133
CS7 0 1 3 1 2 13 30 40 4.6105 75.2064
CS7 0 1 3 0 3 5 20 50 5.7894 62.9842
CS7 0 1 3 1 3 12 30 40 3.5596 55.7798
CS7 0 2 1 0 1 0 10 45 3.7026 64.1149
CS7 0 2 1 1 1 3 15 20 3.6136 54.1361
CS7 0 2 1 0 2 2 15 48 5.3494 85.1632
CS7 0 2 1 1 2 3 15 30 4.1558 80.3057
CS7 0 2 1 0 3 2 15 50 6.7769 70.8971
CS7 0 2 1 1 3 5 20 30 3.1217 50.9658
CS7 0 2 2   2 15 51   
CS7 0 2 2   3 15 50   
CS7 0 2 2   3 15 50   
CS7 0 2 2   3 15 50   
CS7 0 2 2   3 15 50   
CS7 0 2 2   5 15 50   
CS7 0 2 2   5 15 50   
CS7 0 2 2   5 15 50   
CS7 0 2 3 0 1 5 35 52 4.0263 97.2587
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CS7 0 2 3 1 1 7 40 35 2.5073 56.2721
CS7 0 2 3 0 2 7 45 30 5.4791 95.5416
CS7 0 2 3 1 2 8 45 30 4.6587 70.1073
CS7 0 2 3 0 3 8 40 15 5.4692 100.6996
CS7 0 2 3 1 3 10 45 35 4.9385 71.3844
CS8 0 1 1 0 1 2 10 50 6.7749 61.1198
CS8 0 1 1 1 1 5 10 30 5.6665 63.1239
CS8 0 1 1 0 2 5 15 50 7.5061 71.9983
CS8 0 1 1 1 2 8 15 30 2.3018 44.4565
CS8 0 1 1 0 3 10 15 30 7.5061 99.6695
CS8 0 1 1 1 3 10 15 50 2.4251 32.2732
CS8 0 1 2   8 2 50   
CS8 0 1 2   8 5 45   
CS8 0 1 2   6 5 40   
CS8 0 1 2   6 5 40   
CS8 0 1 2   8 5 35   
CS8 0 1 2   10 8 50   
CS8 0 1 2   8 8 50   
CS8 0 1 2   6 10 55   
CS8 0 1 3 0 1 12 15 20 5.3319 47.7878
CS8 0 1 3 1 1 12 16 30 6.9774 26.7532
CS8 0 1 3 0 2 10 14 20 4.9508 63.2080
CS8 0 1 3 1 2 12 15 30 3.8281 31.0587
CS8 0 1 3 0 3 12 10 20 5.8581 58.4786
CS8 0 1 3 1 3 10 10 30 6.0934 25.8910
CS8 0 2 1 0 1 3 5 25 4.9408 52.6548
CS8 0 2 1 1 1 3 8 40 7.8453 44.1280
CS8 0 2 1 0 2 3 10 35 5.5800 57.0043
CS8 0 2 1 1 2 5 10 25 7.3529 20.8840
CS8 0 2 1 0 3 3 5 50 5.8758 60.1124
CS8 0 2 1 1 3 5 8 20 6.6158 32.4082
CS8 0 2 2   3 4 35   
CS8 0 2 2   5 3 52   
CS8 0 2 2   5 3 30   
CS8 0 2 2   5 4 55   
CS8 0 2 2   3 4 50   
CS8 0 2 2   4 4 50   
CS8 0 2 2   4 3 50   
CS8 0 2 2   4 3 50   
CS8 0 2 3 0 1 5 10 37 4.5060 44.7175
CS8 0 2 3 1 1 5 10 40 7.2380 33.3335
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CS8 0 2 3 0 2 5 8 25 4.9400 23.6984
CS8 0 2 3 1 2 5 6 60 4.8440 26.6984
CS8 0 2 3 0 3 5 6 25 4.3139 32.3033
CS8 0 2 3 1 3 5 8 50 4.2988 40.6068
INC1 1 1 1 0 1 2 10 46 5.3097 28.3070
INC1 1 1 1 1 1 2 14 40 7.6906 52.8044
INC1 1 1 1 0 2 2 12 46 6.1344 25.1139
INC1 1 1 1 1 2 2 14 41 4.9831 56.9117
INC1 1 1 1 0 3 2 11 46 4.6767 35.6513
INC1 1 1 1 1 3 2 15 40 6.0858 37.9054
INC1 1 1 2 0 1 0 6 45   
INC1 1 1 2 1 1 1 8 45   
INC1 1 1 2 0 2      
INC1 1 1 2 1 2      
INC1 1 1 2 0 3 0 6 45   
INC1 1 1 2 1 3 1 8 45   
INC1 1 1 2 0 1      
INC1 1 1 2 1 1      
INC1 1 1 2 0 2 1 7 45   
INC1 1 1 2 1 2 2 8 45   
INC1 1 1 2 0 3      
INC1 1 1 2 1 3      
INC1 1 1 2 0 1 0 5 45   
INC1 1 1 2 1 1 1 6 45   
INC1 1 1 2 0 2      
INC1 1 1 2 1 2      
INC1 1 1 2 0 3 0 5 45   
INC1 1 1 2 1 3 0 6 45   
INC1 1 1 2 0 1      
INC1 1 1 2 1 1      
INC1 1 1 2 0 2 1 6 45   
INC1 1 1 2 1 2 1 7 45   
INC1 1 1 2 0 3      
INC1 1 1 2 1 3      
INC1 1 1 2 0 1 0 5 45   
INC1 1 1 2 1 1 1 6 45   
INC1 1 1 2 0 2      
INC1 1 1 2 1 2      
INC1 1 1 2 0 3 1 6 45   
INC1 1 1 2 1 3 2 7 45   
INC1 1 1 3 0 1 2 11 46 3.6340 22.0757
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INC1 1 1 3 1 1 2 16 39 5.5073 53.6257
INC1 1 1 3 0 2 2 13 46 5.5769 33.8092
INC1 1 1 3 1 2 2 17 40 5.2202 49.4954
INC1 1 1 3 0 3 2 12 46 5.8981 34.1713
INC1 1 1 3 1 3 2 17 39 5.3365 43.8682
INC1 1 2 1 0 1 2 9 46 5.2635 30.1078
INC1 1 2 1 1 1 2 16 41 7.9458 45.2934
INC1 1 2 1 0 2 2 9 46 4.4482 35.3586
INC1 1 2 1 1 2 2 17 39 5.9947 41.9751
INC1 1 2 1 0 3 2 9 46 3.1189 38.0592
INC1 1 2 1 1 3 2 17 39 7.1830 24.7752
INC1 1 2 2 0 1 0 7 45   
INC1 1 2 2 1 1 1 9 44   
INC1 1 2 2 0 2      
INC1 1 2 2 1 2      
INC1 1 2 2 0 3 0 7 45   
INC1 1 2 2 1 3 1 8 44   
INC1 1 2 2 0 1      
INC1 1 2 2 1 1      
INC1 1 2 2 0 2 0 6 45   
INC1 1 2 2 1 2 1 8 44   
INC1 1 2 2 0 3      
INC1 1 2 2 1 3      
INC1 1 2 2 0 1 0 6 45   
INC1 1 2 2 1 1 1 7 44   
INC1 1 2 2 0 2      
INC1 1 2 2 1 2      
INC1 1 2 2 0 3 0 6 45   
INC1 1 2 2 1 3 1 7 44   
INC1 1 2 2 0 1      
INC1 1 2 2 1 1      
INC1 1 2 2 0 2 0 6 45   
INC1 1 2 2 1 2 2 8 43   
INC1 1 2 2 0 3      
INC1 1 2 2 1 3      
INC1 1 2 2 0 1 1 6 45   
INC1 1 2 2 1 1 1 8 44   
INC1 1 2 2 0 2      
INC1 1 2 2 1 2      
INC1 1 2 2 0 3 1 6 45   
INC1 1 2 2 1 3 1 8 44   
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INC1 1 2 3 0 1 2 12 46 5.4205 27.5228
INC1 1 2 3 1 1 2 18 39 5.4374 31.2443
INC1 1 2 3 0 2 2 13 46 5.8323 24.0696
INC1 1 2 3 1 2 2 17 46 5.4262 37.3788
INC1 1 2 3 0 3 2 13 46 3.8497 30.0728
INC1 1 2 3 1 3 2 17 40 3.6310 14.1394
INC1 1 3 1 0 1 2 10 46 3.9800 34.9500
INC1 1 3 1 1 1 2 16 39 5.4935 47.6408
INC1 1 3 1 0 2 2 10 46 4.2461 32.9694
INC1 1 3 1 1 2 2 17 39 5.1468 31.1355
INC1 1 3 1 0 3 2 10 46 3.7304 36.9241
INC1 1 3 1 1 3 2 16 40 6.7963 52.3169
INC1 1 3 2 0 1 1 6 45   
INC1 1 3 2 1 1 1 8 44   
INC1 1 3 2 0 2      
INC1 1 3 2 1 2      
INC1 1 3 2 0 3 1 6 45   
INC1 1 3 2 1 3 2 7 44   
INC1 1 3 2 0 1      
INC1 1 3 2 1 1      
INC1 1 3 2 0 2 1 6 45   
INC1 1 3 2 1 2 1 7 44   
INC1 1 3 2 0 3      
INC1 1 3 2 1 3      
INC1 1 3 2 0 1 1 6 45   
INC1 1 3 2 1 1 1 7 44   
INC1 1 3 2 0 2      
INC1 1 3 2 1 2      
INC1 1 3 2 0 3 1 6 45   
INC1 1 3 2 1 3 1 7 44   
INC1 1 3 2 0 1      
INC1 1 3 2 1 1      
INC1 1 3 2 0 2 1 6 45   
INC1 1 3 2 1 2 1 7 44   
INC1 1 3 2 0 3      
INC1 1 3 2 1 3      
INC1 1 3 2 0 1 1 6 45   
INC1 1 3 2 1 1 1 7 44   
INC1 1 3 2 0 2      
INC1 1 3 2 1 2      
INC1 1 3 2 0 3 1 6 45   
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INC1 1 3 2 1 3 1 7 45   
INC1 1 3 3 0 1 2 11 46 3.8282 45.6749
INC1 1 3 3 1 1 2 17 40 5.3447 48.8579
INC1 1 3 3 0 2 2 12 45 6.0044 22.7126
INC1 1 3 3 1 2 2 16 41 9.5416 26.1490
INC1 1 3 3 0 3 2 12 46 7.0232 27.0174
INC1 1 3 3 1 3 2 17 40 5.2246 40.2221
INC1 1 4 1 0 1 2 10 46 3.4241 37.2518
INC1 1 4 1 1 1 2 16 42 7.0294 49.0469
INC1 1 4 1 0 2 2 10 45 3.1797 26.1888
INC1 1 4 1 1 2 2 14 43 6.6903 27.9230
INC1 1 4 1 0 3 2 11 45 4.9909 23.9508
INC1 1 4 1 1 3 2 16 42 5.2539 43.6107
INC1 1 4 2 0 1 2 8 46   
INC1 1 4 2 1 1 2 9 44   
INC1 1 4 2 0 2      
INC1 1 4 2 1 2      
INC1 1 4 2 0 3 2 8 45   
INC1 1 4 2 1 3 2 11 44   
INC1 1 4 2 0 1      
INC1 1 4 2 1 1      
INC1 1 4 2 0 2 2 9 45   
INC1 1 4 2 1 2 2 11 45   
INC1 1 4 2 0 3      
INC1 1 4 2 1 3      
INC1 1 4 2 0 1 2 8 46   
INC1 1 4 2 1 1 2 11 44   
INC1 1 4 2 0 2      
INC1 1 4 2 1 2      
INC1 1 4 2 0 3 2 8 46   
INC1 1 4 2 1 3 2 12 44   
INC1 1 4 2 0 1      
INC1 1 4 2 1 1      
INC1 1 4 2 0 2 2 8 45   
INC1 1 4 2 1 2 2 11 44   
INC1 1 4 2 0 3      
INC1 1 4 2 1 3      
INC1 1 4 2 0 1 2 8 45   
INC1 1 4 2 1 1 2 12 43   
INC1 1 4 2 0 2      
INC1 1 4 2 1 2      
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INC1 1 4 2 0 3 2 7 45   
INC1 1 4 2 1 3 2 11 44   
INC1 1 4 3 0 1 2 12 46 3.1130 37.9093
INC1 1 4 3 1 1 2 17 40 4.2049 40.9073
INC1 1 4 3 0 2 2 10 45 3.6633 29.0748
INC1 1 4 3 1 2 2 18 40 5.5878 48.2406
INC1 1 4 3 0 3 2 12 46 5.9922 34.0833
INC1 1 4 3 1 3 2 17 40 5.2031 55.2880
INC1 1 5 1 0 1 2 10 45 5.4579 38.7669
INC1 1 5 1 1 1 2 17 42 4.5081 26.8227
INC1 1 5 1 0 2 2 10 46 4.3839 28.6508
INC1 1 5 1 1 2 2 18 39 2.1957 27.4971
INC1 1 5 1 0 3 2 10 45 3.5198 31.3536
INC1 1 5 1 1 3 2 18 40 4.0268 23.7997
INC1 1 5 2 0 1 2 9 45   
INC1 1 5 2 1 1 2 15 43   
INC1 1 5 2 0 2      
INC1 1 5 2 1 2      
INC1 1 5 2 0 3 2 11 45   
INC1 1 5 2 1 3 2 15 45   
INC1 1 5 2 0 1      
INC1 1 5 2 1 1      
INC1 1 5 2 0 2 2 11 45   
INC1 1 5 2 1 2 2 14 44   
INC1 1 5 2 0 3      
INC1 1 5 2 1 3      
INC1 1 5 2 0 1 2 10 45   
INC1 1 5 2 1 1 2 16 44   
INC1 1 5 2 0 2      
INC1 1 5 2 1 2      
INC1 1 5 2 0 3 2 11 45   
INC1 1 5 2 1 3 2 16 44   
INC1 1 5 2 0 1      
INC1 1 5 2 1 1      
INC1 1 5 2 0 2 2 12 45   
INC1 1 5 2 1 2 2 16 44   
INC1 1 5 2 0 3      
INC1 1 5 2 1 3      
INC1 1 5 2 0 1 2 11 45   
INC1 1 5 2 1 1 2 16 45   
INC1 1 5 2 0 2      
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INC1 1 5 2 1 2      
INC1 1 5 2 0 3 2 11 45   
INC1 1 5 2 1 3 2 16 44   
INC1 1 5 3 0 1 2 10 47 4.0736 42.8440
INC1 1 5 3 1 1 2 16 41 1.7903 26.0933
INC1 1 5 3 0 2 2 11 47 3.2752 27.6077
INC1 1 5 3 1 2 2 17 39 5.8943 34.3184
INC1 1 5 3 0 3 2 11 46 4.7990 33.6621
INC1 1 5 3 1 3 2 18 40 6.3861 40.4597
INC2 1 1 1 0 1 3 10 45 5.2649 50.5417
INC2 1 1 1 1 1 5 11 44 4.2802 29.1908
INC2 1 1 1 0 2 3 10 44 5.7966 27.1945
INC2 1 1 1 1 2 6 12 44 2.9129 22.2295
INC2 1 1 1 0 3 5 11 45 7.2741 36.7767
INC2 1 1 1 1 3 7 12 45 2.3303 34.7447
INC2 1 1 2 0 1 0 1 45   
INC2 1 1 2 1 1 2 2 45   
INC2 1 1 2 0 2      
INC2 1 1 2 1 2      
INC2 1 1 2 0 3 3 2 45   
INC2 1 1 2 1 3 3 3 45   
INC2 1 1 2 0 1      
INC2 1 1 2 1 1      
INC2 1 1 2 0 2 2 3 45   
INC2 1 1 2 1 2 4 3 45   
INC2 1 1 2 0 3      
INC2 1 1 2 1 3      
INC2 1 1 2 0 1 2 2 45   
INC2 1 1 2 1 1 3 2 45   
INC2 1 1 2 0 2      
INC2 1 1 2 1 2      
INC2 1 1 2 0 3 2 1 45   
INC2 1 1 2 1 3 3 2 45   
INC2 1 1 2 0 1      
INC2 1 1 2 1 1      
INC2 1 1 2 0 2 1 1 45   
INC2 1 1 2 1 2 2 2 45   
INC2 1 1 2 0 3      
INC2 1 1 2 1 3      
INC2 1 1 2 0 1 1 1 45   
INC2 1 1 2 1 1 2 2 45   
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INC2 1 1 2 0 2      
INC2 1 1 2 1 2      
INC2 1 1 2 0 3 1 1 45   
INC2 1 1 2 1 3 2 2 45   
INC2 1 1 3 0 1 3 10 44 4.5523 36.6876
INC2 1 1 3 1 1 8 12 44 3.5420 30.2145
INC2 1 1 3 0 2 5 10 44 7.5666 31.5933
INC2 1 1 3 1 2 7 10 44 2.6112 20.3341
INC2 1 1 3 0 3 4 9 44 5.3901 46.6718
INC2 1 1 3 1 3 6 9 44 2.0262 24.4657
INC2 1 2 1 0 1 5 10 44 5.1652 30.6821
INC2 1 2 1 1 1 8 13 45 2.4333 35.7792
INC2 1 2 1 0 2 4 9 45 5.2933 25.1708
INC2 1 2 1 1 2 6 11 45 3.5639 23.1176
INC2 1 2 1 0 3 3 9 45 6.1863 32.6017
INC2 1 2 1 1 3 4 10 45 3.2140 28.6350
INC2 1 2 2 0 1 1 2 45   
INC2 1 2 2 1 1 2 3 45   
INC2 1 2 2 0 2      
INC2 1 2 2 1 2      
INC2 1 2 2 0 3 1 2 45   
INC2 1 2 2 1 3 3 3 45   
INC2 1 2 2 0 1      
INC2 1 2 2 1 1      
INC2 1 2 2 0 2 1 2 45   
INC2 1 2 2 1 2 2 2 45   
INC2 1 2 2 0 3      
INC2 1 2 2 1 3      
INC2 1 2 2 0 1 1 2 45   
INC2 1 2 2 1 1 2 3 45   
INC2 1 2 2 0 2      
INC2 1 2 2 1 2      
INC2 1 2 2 0 3 1 2 45   
INC2 1 2 2 1 3 1 3 45   
INC2 1 2 2 0 1      
INC2 1 2 2 1 1      
INC2 1 2 2 0 2 1 2 45   
INC2 1 2 2 1 2 2 3 45   
INC2 1 2 2 0 3      
INC2 1 2 2 1 3      
INC2 1 2 2 0 1 1 1 45   
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INC2 1 2 2 1 1 2 2 45   
INC2 1 2 2 0 2      
INC2 1 2 2 1 2      
INC2 1 2 2 0 3 1 1 45   
INC2 1 2 2 1 3 1 2 45   
INC2 1 2 3 0 1 4 7 44 4.8393 23.4699
INC2 1 2 3 1 1 7 10 44 4.7249 26.0266
INC2 1 2 3 0 2 5 7 44 5.5981 24.9380
INC2 1 2 3 1 2 5 10 45 4.7200 26.0000
INC2 1 2 3 0 3 4 6 44 3.7245 25.1380
INC2 1 2 3 1 3 4 8 45 4.7200 26.0000
INC2 1 3 1 0 1 5 8 44 5.4985 25.0427
INC2 1 3 1 1 1 7 11 44 4.3602 35.3874
INC2 1 3 1 0 2 5 8 44 3.8662 21.3016
INC2 1 3 1 1 2 6 9 44 4.5200 24.5400
INC2 1 3 1 0 3 4 7 44 4.9219 23.8669
INC2 1 3 1 1 3 6 8 44 4.6878 13.6888
INC2 1 3 2 0 1 3 4 45   
INC2 1 3 2 1 1 4 5 45   
INC2 1 3 2 0 2      
INC2 1 3 2 1 2      
INC2 1 3 2 0 3 3 3 45   
INC2 1 3 2 1 3 4 4 45   
INC2 1 3 2 0 1      
INC2 1 3 2 1 1      
INC2 1 3 2 0 2 3 3 45   
INC2 1 3 2 1 2 3 4 45   
INC2 1 3 2 0 3      
INC2 1 3 2 1 3      
INC2 1 3 2 0 1 2 3 45   
INC2 1 3 2 1 1 3 4 45   
INC2 1 3 2 0 2      
INC2 1 3 2 1 2      
INC2 1 3 2 0 3 2 3 45   
INC2 1 3 2 1 3 3 3 45   
INC2 1 3 2 0 1      
INC2 1 3 2 1 1      
INC2 1 3 2 0 2 2 3 45   
INC2 1 3 2 1 2 3 3 45   
INC2 1 3 2 0 3      
INC2 1 3 2 1 3      
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INC2 1 3 2 0 1 2 2 45   
INC2 1 3 2 1 1 3 3 45   
INC2 1 3 2 0 2      
INC2 1 3 2 1 2      
INC2 1 3 2 0 3 2 2 45   
INC2 1 3 2 1 3 3 3 45   
INC2 1 3 3 0 1 4 6 44 4.5843 18.3120
INC2 1 3 3 1 1 6 6 44 2.2431 20.9844
INC2 1 3 3 0 2 5 5 44 4.3540 18.9609
INC2 1 3 3 1 2 4 4 44 0.6505 17.3410
INC2 1 3 3 0 3 4 4 44 4.4700 18.6400
INC2 1 3 3 1 3 4 4 44 1.4500 19.1600
INC2 1 4 1 0 1 5 8 44 5.5146 39.3532
INC2 1 4 1 1 1 5 8 44 4.8334 32.1715
INC2 1 4 1 0 2 4 7 44 3.3796 27.9749
INC2 1 4 1 1 2 4 7 44 4.0966 32.0862
INC2 1 4 1 0 3 5 7 44 6.4509 31.9178
INC2 1 4 1 1 3 4 6 44 3.1512 27.8852
INC2 1 4 2 0 1 4 7 45   
INC2 1 4 2 1 1 4 7 45   
INC2 1 4 2 0 2      
INC2 1 4 2 1 2      
INC2 1 4 2 0 3 4 6 45   
INC2 1 4 2 1 3 4 6 45   
INC2 1 4 2 0 1      
INC2 1 4 2 1 1      
INC2 1 4 2 0 2 3 5 45   
INC2 1 4 2 1 2 4 5 45   
INC2 1 4 2 0 3      
INC2 1 4 2 1 3      
INC2 1 4 2 0 1 4 5 45   
INC2 1 4 2 1 1 4 5 45   
INC2 1 4 2 0 2      
INC2 1 4 2 1 2      
INC2 1 4 2 0 3 3 4 45   
INC2 1 4 2 1 3 4 5 45   
INC2 1 4 2 0 1      
INC2 1 4 2 1 1      
INC2 1 4 2 0 2 3 4 45   
INC2 1 4 2 1 2 4 4 45   
INC2 1 4 2 0 3      
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INC2 1 4 2 1 3      
INC2 1 4 2 0 1 3 4 45   
INC2 1 4 2 1 1 5 5 45   
INC2 1 4 2 0 2      
INC2 1 4 2 1 2      
INC2 1 4 2 0 3 3 4 45   
INC2 1 4 2 1 3 4 4 45   
INC2 1 4 3 0 1 6 7 44 3.7112 17.3935
INC2 1 4 3 1 1 6 7 44 3.3287 21.5793
INC2 1 4 3 0 2 5 6 44 4.3570 35.8297
INC2 1 4 3 1 2 5 5 44 4.2170 33.0109
INC2 1 4 3 0 3 4 5 44 4.7864 30.0862
INC2 1 4 3 1 3 4 5 44 4.8793 23.3149
INC2 1 5 1 0 1 6 8 44 3.7413 43.1424
INC2 1 5 1 1 1 7 9 44 3.3161 38.5231
INC2 1 5 1 0 2 6 7 44 4.7552 27.3511
INC2 1 5 1 1 2 6 7 44 6.2456 43.9587
INC2 1 5 1 0 3 5 6 44 4.7237 31.2289
INC2 1 5 1 1 3 5 6 44 4.6661 24.6114
INC2 1 5 2 0 1 7 8 44   
INC2 1 5 2 1 1 6 8 44   
INC2 1 5 2 0 2      
INC2 1 5 2 1 2      
INC2 1 5 2 0 3 6 8 44   
INC2 1 5 2 1 3 6 8 44   
INC2 1 5 2 0 1      
INC2 1 5 2 1 1      
INC2 1 5 2 0 2 5 7 44   
INC2 1 5 2 1 2 5 8 44   
INC2 1 5 2 0 3      
INC2 1 5 2 1 3      
INC2 1 5 2 0 1 4 6 44   
INC2 1 5 2 1 1 5 7 44   
INC2 1 5 2 0 2      
INC2 1 5 2 1 2      
INC2 1 5 2 0 3 4 6 44   
INC2 1 5 2 1 3 5 6 44   
INC2 1 5 2 0 1      
INC2 1 5 2 1 1      
INC2 1 5 2 0 2 5 6 44   
INC2 1 5 2 1 2 5 6 44   
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INC2 1 5 2 0 3      
INC2 1 5 2 1 3      
INC2 1 5 2 0 1 5 6 44   
INC2 1 5 2 1 1 5 7 44   
INC2 1 5 2 0 2      
INC2 1 5 2 1 2      
INC2 1 5 2 0 3 4 5 44   
INC2 1 5 2 1 3 6 7 44   
INC2 1 5 3 0 1 5 6 44 3.1798 25.8691
INC2 1 5 3 1 1 5 6 44 3.7862 39.7404
INC2 1 5 3 0 2 5 5 44 4.2247 52.0998
INC2 1 5 3 1 2 5 6 44 2.4124 24.5508
INC2 1 5 3 0 3 4 5 44 4.0654 60.8783
INC2 1 5 3 1 3 4 5 44 4.4870 25.3741
INC3 1 1 1 0 1 3 10 44 4.4865 82.7318
INC3 1 1 1 1 1 2 11 44 7.6993 32.8325
INC3 1 1 1 0 2 2 7 46 5.7765 64.1407
INC3 1 1 1 1 2 2 11 44 4.3868 33.2997
INC3 1 1 1 0 3 1 7 44 6.6087 43.3939
INC3 1 1 1 1 3 2 11 44 4.8527 51.2934
INC3 1 1 2 0 1 0 1 45   
INC3 1 1 2 1 1 1 2 45   
INC3 1 1 2 0 2      
INC3 1 1 2 1 2      
INC3 1 1 2 0 3 0 1 45   
INC3 1 1 2 1 3 1 1 45   
INC3 1 1 2 0 1      
INC3 1 1 2 1 1      
INC3 1 1 2 0 2 0 1 45   
INC3 1 1 2 1 2 1 2 45   
INC3 1 1 2 0 3      
INC3 1 1 2 1 3      
INC3 1 1 2 0 1 0 1 45   
INC3 1 1 2 1 1 1 2 45   
INC3 1 1 2 0 2      
INC3 1 1 2 1 2      
INC3 1 1 2 0 3 0 1 45   
INC3 1 1 2 1 3 2 2 45   
INC3 1 1 2 0 1      
INC3 1 1 2 1 1      
INC3 1 1 2 0 2 1 1 45   
 152 
INC3 1 1 2 1 2 1 1 45   
INC3 1 1 2 0 3      
INC3 1 1 2 1 3      
INC3 1 1 2 0 1 0 0 45   
INC3 1 1 2 1 1 1 1 45   
INC3 1 1 2 0 2      
INC3 1 1 2 1 2      
INC3 1 1 2 0 3 1 0 45   
INC3 1 1 2 1 3 1 1 45   
INC3 1 1 3 0 1 2 6 44 4.9078 46.1104
INC3 1 1 3 1 1 2 11 43 4.0304 52.4148
INC3 1 1 3 0 2 1 5 46 6.2902 94.4221
INC3 1 1 3 1 2 2 11 44 3.4817 63.8944
INC3 1 1 3 0 3 1 5 46 6.1857 77.3619
INC3 1 1 3 1 3 2 11 44 3.6928 41.3708
INC3 1 2 1 0 1 2 7 45 3.4454 64.7826
INC3 1 2 1 1 1 2 11 44 3.5236 44.5125
INC3 1 2 1 0 2 1 6 44 5.2815 51.3137
INC3 1 2 1 1 2 2 11 44 3.6748 29.7555
INC3 1 2 1 0 3 1 6 46 3.9249 74.1346
INC3 1 2 1 1 3 2 12 44 3.5134 33.5107
INC3 1 2 2 0 1 0 0 45   
INC3 1 2 2 1 1 1 2 45   
INC3 1 2 2 0 2      
INC3 1 2 2 1 2      
INC3 1 2 2 0 3 0 1 45   
INC3 1 2 2 1 3 2 2 45   
INC3 1 2 2 0 1      
INC3 1 2 2 1 1      
INC3 1 2 2 0 2 1 2 45   
INC3 1 2 2 1 2 2 2 45   
INC3 1 2 2 0 3      
INC3 1 2 2 1 3      
INC3 1 2 2 0 1 1 1 45   
INC3 1 2 2 1 1 2 2 45   
INC3 1 2 2 0 2      
INC3 1 2 2 1 2      
INC3 1 2 2 0 3 2 1 45   
INC3 1 2 2 1 3 1 2 45   
INC3 1 2 2 0 1      
INC3 1 2 2 1 1      
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INC3 1 2 2 0 2 1 2 45   
INC3 1 2 2 1 2 1 2 45   
INC3 1 2 2 0 3      
INC3 1 2 2 1 3      
INC3 1 2 2 0 1 1 1 45   
INC3 1 2 2 1 1 1 2 45   
INC3 1 2 2 0 2      
INC3 1 2 2 1 2      
INC3 1 2 2 0 3 1 1 45   
INC3 1 2 2 1 3 2 2 45   
INC3 1 2 3 0 1 1 5 44 2.6171 83.9573
INC3 1 2 3 1 1 2 11 45 1.1634 20.3838
INC3 1 2 3 0 2 1 6 44 0.3881 49.2666
INC3 1 2 3 1 2 2 12 46 0.8694 17.3295
INC3 1 2 3 0 3 2 5 45 0.6648 78.4300
INC3 1 2 3 1 3 3 11 44 2.7002 29.7195
INC3 1 3 1 0 1 1 7 44 5.4839 43.6351
INC3 1 3 1 1 1 1 10 44 2.7282 35.0488
INC3 1 3 1 0 2 1 4 45 5.5443 39.7001
INC3 1 3 1 1 2 1 9 44 4.0443 51.1873
INC3 1 3 1 0 3 1 4 45 5.8562 80.8955
INC3 1 3 1 1 3 1 7 44 3.9684 58.2708
INC3 1 3 2 0 1 1 2 45   
INC3 1 3 2 1 1 2 5 45   
INC3 1 3 2 0 2      
INC3 1 3 2 1 2      
INC3 1 3 2 0 3 2 3 45   
INC3 1 3 2 1 3 2 6 45   
INC3 1 3 2 0 1      
INC3 1 3 2 1 1      
INC3 1 3 2 0 2 2 5 45   
INC3 1 3 2 1 2 1 5 45   
INC3 1 3 2 0 3      
INC3 1 3 2 1 3      
INC3 1 3 2 0 1 1 5 45   
INC3 1 3 2 1 1 2 5 45   
INC3 1 3 2 0 2      
INC3 1 3 2 1 2      
INC3 1 3 2 0 3 1 4 45   
INC3 1 3 2 1 3 1 5 45   
INC3 1 3 2 0 1      
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INC3 1 3 2 1 1      
INC3 1 3 2 0 2 1 3 45   
INC3 1 3 2 1 2 2 5 45   
INC3 1 3 2 0 3      
INC3 1 3 2 1 3      
INC3 1 3 2 0 1 1 4 45   
INC3 1 3 2 1 1 1 5 45   
INC3 1 3 2 0 2      
INC3 1 3 2 1 2      
INC3 1 3 2 0 3 1 3 45   
INC3 1 3 2 1 3 1 2 45   
INC3 1 3 3 0 1 0 4 45 4.1946 52.7851
INC3 1 3 3 1 1 1 9 44 3.9302 62.7766
INC3 1 3 3 0 2 1 4 45 3.0117 46.9789
INC3 1 3 3 1 2 1 8 45 4.0880 67.8370
INC3 1 3 3 0 3 2 5 45 4.7405 74.6130
INC3 1 3 3 1 3 1 6 44 3.7111 36.4767
INC3 1 4 1 0 1 1 3 44 3.0752 109.0116
INC3 1 4 1 1 1 1 7 46 3.1574 62.6481
INC3 1 4 1 0 2 1 4 45 4.1048 69.5878
INC3 1 4 1 1 2 2 7 44 2.0640 39.3086
INC3 1 4 1 0 3 1 4 45 3.4086 74.5088
INC3 1 4 1 1 3 2 7 44 2.7698 61.9829
INC3 1 4 2 0 1 2 5 45   
INC3 1 4 2 1 1 2 7 45   
INC3 1 4 2 0 2      
INC3 1 4 2 1 2      
INC3 1 4 2 0 3 1 3 45   
INC3 1 4 2 1 3 2 5 44   
INC3 1 4 2 0 1      
INC3 1 4 2 1 1      
INC3 1 4 2 0 2 1 4 45   
INC3 1 4 2 1 2 2 4 45   
INC3 1 4 2 0 3      
INC3 1 4 2 1 3      
INC3 1 4 2 0 1 1 3 45   
INC3 1 4 2 1 1 2 4 44   
INC3 1 4 2 0 2      
INC3 1 4 2 1 2      
INC3 1 4 2 0 3 1 2 45   
INC3 1 4 2 1 3 1 4 44   
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INC3 1 4 2 0 1      
INC3 1 4 2 1 1      
INC3 1 4 2 0 2 1 2 45   
INC3 1 4 2 1 2 1 4 45   
INC3 1 4 2 0 3      
INC3 1 4 2 1 3      
INC3 1 4 2 0 1 1 4 44   
INC3 1 4 2 1 1 1 5 46   
INC3 1 4 2 0 2      
INC3 1 4 2 1 2      
INC3 1 4 2 0 3 1 3 45   
INC3 1 4 2 1 3 2 5 44   
INC3 1 4 3 0 1 1 4 44 6.2837 29.5720
INC3 1 4 3 1 1 1 5 45 2.3922 42.0262
INC3 1 4 3 0 2 1 3 44 0.8627 84.8599
INC3 1 4 3 1 2 1 4 45 2.5359 10.0938
INC3 1 4 3 0 3 1 2 44 0.4103 56.1160
INC3 1 4 3 1 3 1 4 44 0.2858 20.0902
INC3 1 5 1 0 1 1 3 44 1.6129 40.4281
INC3 1 5 1 1 1 1 5 44 1.6926 18.9597
INC3 1 5 1 0 2 1 3 45 2.5026 65.8666
INC3 1 5 1 1 2 1 4 44 0.7781 20.1667
INC3 1 5 1 0 3 1 3 45 3.3213 18.4127
INC3 1 5 1 1 3 1 4 44 0.9301 18.9991
INC3 1 5 2 0 1 1 5 44   
INC3 1 5 2 1 1 1 5 44   
INC3 1 5 2 0 2      
INC3 1 5 2 1 2      
INC3 1 5 2 0 3 1 3 45   
INC3 1 5 2 1 3 1 4 45   
INC3 1 5 2 0 1      
INC3 1 5 2 1 1      
INC3 1 5 2 0 2 1 3 44   
INC3 1 5 2 1 2 1 2 45   
INC3 1 5 2 0 3      
INC3 1 5 2 1 3      
INC3 1 5 2 0 1 1 3 45   
INC3 1 5 2 1 1 2 3 44   
INC3 1 5 2 0 2      
INC3 1 5 2 1 2      
INC3 1 5 2 0 3 2 2 44   
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INC3 1 5 2 1 3 1 3 44   
INC3 1 5 2 0 1      
INC3 1 5 2 1 1      
INC3 1 5 2 0 2 2 3 44   
INC3 1 5 2 1 2 1 3 44   
INC3 1 5 2 0 3      
INC3 1 5 2 1 3      
INC3 1 5 2 0 1 1 3 45   
INC3 1 5 2 1 1 2 3 44   
INC3 1 5 2 0 2      
INC3 1 5 2 1 2      
INC3 1 5 2 0 3 1 2 45   
INC3 1 5 2 1 3 1 2 44   
INC3 1 5 3 0 1 0 0 45 4.8588 67.6883
INC3 1 5 3 1 1 0 0 45 4.3504 51.4211
INC3 1 5 3 0 2 0 0 45 1.0956 69.2281
INC3 1 5 3 1 2 0 1 45 1.3374 15.9423
INC3 1 5 3 0 3 0 0 45 1.1618 64.6649
INC3 1 5 3 1 3 0 0 45 1.5300 64.5504
INC4 1 1 1 0 1 0 10 40 11.1934 23.4114
INC4 1 1 1 1 1 1 12 35 8.2372 44.7838
INC4 1 1 1 0 2 1 12 35 6.8210 48.0519
INC4 1 1 1 1 2 0 15 35 4.0910 59.1375
INC4 1 1 1 0 3 0 13 35 5.4979 67.6565
INC4 1 1 1 1 3 0 13 34 3.8824 44.2783
INC4 1 1 2 0 1 0 1 45   
INC4 1 1 2 1 1 0 1 45   
INC4 1 1 2 0 2      
INC4 1 1 2 1 2      
INC4 1 1 2 0 3 0 1 45   
INC4 1 1 2 1 3 0 1 45   
INC4 1 1 2 0 1      
INC4 1 1 2 1 1      
INC4 1 1 2 0 2 0 1 45   
INC4 1 1 2 1 2 0 1 45   
INC4 1 1 2 0 3      
INC4 1 1 2 1 3      
INC4 1 1 2 0 1 0 1 45   
INC4 1 1 2 1 1 0 1 45   
INC4 1 1 2 0 2      
INC4 1 1 2 1 2      
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INC4 1 1 2 0 3 0 1 44   
INC4 1 1 2 1 3 0 1 44   
INC4 1 1 2 0 1      
INC4 1 1 2 1 1      
INC4 1 1 2 0 2 0 1 44   
INC4 1 1 2 1 2 0 1 45   
INC4 1 1 2 0 3      
INC4 1 1 2 1 3      
INC4 1 1 2 0 1 0 1 45   
INC4 1 1 2 1 1 0 1 45   
INC4 1 1 2 0 2      
INC4 1 1 2 1 2      
INC4 1 1 2 0 3 0 1 45   
INC4 1 1 2 1 3 0 1 45   
INC4 1 1 3 0 1 0 11 40 5.2261 65.7493
INC4 1 1 3 1 1 0 12 35 3.8551 45.1582
INC4 1 1 3 0 2 0 13 35 5.1362 83.1860
INC4 1 1 3 1 2 0 13 35 3.1856 36.8067
INC4 1 1 3 0 3 0 11 37 6.0690 71.9950
INC4 1 1 3 1 3 0 13 35 4.4452 76.9312
INC4 1 2 1 0 1 0 7 38 6.9772 85.5249
INC4 1 2 1 1 1 0 12 38 5.2455 96.9286
INC4 1 2 1 0 2 0 7 46 6.1124 119.4765
INC4 1 2 1 1 2 0 12 36 5.1098 64.7364
INC4 1 2 1 0 3 0 6 36 6.0428 120.0672
INC4 1 2 1 1 3 0 11 36 4.1277 85.2398
INC4 1 2 2 0 1 0 1 45   
INC4 1 2 2 1 1 0 1.5 44   
INC4 1 2 2 0 2      
INC4 1 2 2 1 2      
INC4 1 2 2 0 3 0 1 44   
INC4 1 2 2 1 3 0 1 44   
INC4 1 2 2 0 1      
INC4 1 2 2 1 1      
INC4 1 2 2 0 2 0 1 44   
INC4 1 2 2 1 2 0 1 44   
INC4 1 2 2 0 3      
INC4 1 2 2 1 3      
INC4 1 2 2 0 1 0 1 44   
INC4 1 2 2 1 1 0 1 44   
INC4 1 2 2 0 2      
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INC4 1 2 2 1 2      
INC4 1 2 2 0 3 0 1 44   
INC4 1 2 2 1 3 0 1.5 44   
INC4 1 2 2 0 1      
INC4 1 2 2 1 1      
INC4 1 2 2 0 2 0 1 44   
INC4 1 2 2 1 2 0 1 45   
INC4 1 2 2 0 3      
INC4 1 2 2 1 3      
INC4 1 2 2 0 1 0 1 44   
INC4 1 2 2 1 1 0 1 44   
INC4 1 2 2 0 2      
INC4 1 2 2 1 2      
INC4 1 2 2 0 3 0 1 44   
INC4 1 2 2 1 3 0 1 44   
INC4 1 2 3 0 1 0 7 36 6.2289 72.4014
INC4 1 2 3 1 1 0 13 35 3.5612 63.0501
INC4 1 2 3 0 2 0 6 35 6.0178 107.0068
INC4 1 2 3 1 2 0 12 34 6.0041 100.1697
INC4 1 2 3 0 3 0 5 34 6.9744 95.6532
INC4 1 2 3 1 3 0 12 34 4.1818 56.7317
INC4 1 3 1 0 1 0 5 40 4.8909 78.7413
INC4 1 3 1 1 1 1 12 40 3.9716 60.9230
INC4 1 3 1 0 2 0 4 40 5.4424 91.0064
INC4 1 3 1 1 2 0 10 39 3.8219 57.1868
INC4 1 3 1 0 3 0 3 39 5.2542 106.4132
INC4 1 3 1 1 3 0 10 39 4.1082 77.0057
INC4 1 3 2 0 1 0 1 43   
INC4 1 3 2 1 1 0 2 43   
INC4 1 3 2 0 2      
INC4 1 3 2 1 2      
INC4 1 3 2 0 3 0 1 43   
INC4 1 3 2 1 3 0 2 43   
INC4 1 3 2 0 1      
INC4 1 3 2 1 1      
INC4 1 3 2 0 2 0 1.5 43   
INC4 1 3 2 1 2 0 2 43   
INC4 1 3 2 0 3      
INC4 1 3 2 1 3      
INC4 1 3 2 0 1 0 1 43   
INC4 1 3 2 1 1 0 2 43   
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INC4 1 3 2 0 2      
INC4 1 3 2 1 2      
INC4 1 3 2 0 3 0 1 43   
INC4 1 3 2 1 3 0 1.5 43   
INC4 1 3 2 0 1      
INC4 1 3 2 1 1      
INC4 1 3 2 0 2 0 1.5 43   
INC4 1 3 2 1 2 0 1.5 43   
INC4 1 3 2 0 3      
INC4 1 3 2 1 3      
INC4 1 3 2 0 1 0 1 43   
INC4 1 3 2 1 1 0 2 43   
INC4 1 3 2 0 2      
INC4 1 3 2 1 2      
INC4 1 3 2 0 3 0 1 43   
INC4 1 3 2 1 3 0 2 43   
INC4 1 3 3 0 1 0 3 35 3.5646 79.2071
INC4 1 3 3 1 1 1 13 35 5.3383 73.6833
INC4 1 3 3 0 2 1 4 35 4.8862 77.6229
INC4 1 3 3 1 2 0 9 35 5.2426 47.3047
INC4 1 3 3 0 3 0 4 35 5.5016 95.7167
INC4 1 3 3 1 3 0 11 34 3.7259 51.7499
INC4 1 4 1 0 1 0 2 38 5.1824 85.2352
INC4 1 4 1 1 1 0 8 38 4.3852 125.4906
INC4 1 4 1 0 2 0 2 38 6.9795 92.0399
INC4 1 4 1 1 2 0 8 38 4.5534 103.4974
INC4 1 4 1 0 3 0 3 38 6.6709 95.8378
INC4 1 4 1 1 3 0 7 38 4.6079 125.9711
INC4 1 4 2 0 1 0 2 39   
INC4 1 4 2 1 1 0 4 39   
INC4 1 4 2 0 2      
INC4 1 4 2 1 2      
INC4 1 4 2 0 3 1 2 39   
INC4 1 4 2 1 3 1 1.5 39   
INC4 1 4 2 0 1      
INC4 1 4 2 1 1      
INC4 1 4 2 0 2 0 1 39   
INC4 1 4 2 1 2 0 2 39   
INC4 1 4 2 0 3      
INC4 1 4 2 1 3      
INC4 1 4 2 0 1 0 1 39   
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INC4 1 4 2 1 1 1 3 39   
INC4 1 4 2 0 2      
INC4 1 4 2 1 2      
INC4 1 4 2 0 3 1 3 39   
INC4 1 4 2 1 3 0 5 39   
INC4 1 4 2 0 1      
INC4 1 4 2 1 1      
INC4 1 4 2 0 2 1 2 39   
INC4 1 4 2 1 2 0 4 39   
INC4 1 4 2 0 3      
INC4 1 4 2 1 3      
INC4 1 4 2 0 1 2 2 39   
INC4 1 4 2 1 1 1 3 39   
INC4 1 4 2 0 2      
INC4 1 4 2 1 2      
INC4 1 4 2 0 3 2 2 39   
INC4 1 4 2 1 3 2 4 39   
INC4 1 4 3 0 1 0 2 36 5.1871 59.7860
INC4 1 4 3 1 1 0 3 36 4.8874 77.2283
INC4 1 4 3 0 2 0 2 36 4.5588 99.1159
INC4 1 4 3 1 2 0 4 36 5.0910 57.7897
INC4 1 4 3 0 3 0 2 36 4.0399 80.1905
INC4 1 4 3 1 3 0 2 36 1.5247 83.6229
INC4 1 5 1 0 1 0 1 39 3.7607 99.4865
INC4 1 5 1 1 1 0 3 39 3.7270 108.4522
INC4 1 5 1 0 2 0 1 39 4.6237 97.8032
INC4 1 5 1 1 2 0 2 39 3.9992 58.7501
INC4 1 5 1 0 3 0 1 39 4.1913 112.3212
INC4 1 5 1 1 3 0 3 38 4.6420 99.0723
INC4 1 5 2 0 1 0 3 38   
INC4 1 5 2 1 1 0 7 38   
INC4 1 5 2 0 2      
INC4 1 5 2 1 2      
INC4 1 5 2 0 3 4 5 38   
INC4 1 5 2 1 3 4 5 38   
INC4 1 5 2 0 1      
INC4 1 5 2 1 1      
INC4 1 5 2 0 2 3 3 38   
INC4 1 5 2 1 2 2 2 39   
INC4 1 5 2 0 3      
INC4 1 5 2 1 3      
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INC4 1 5 2 0 1 2 1 38   
INC4 1 5 2 1 1 4 2 38   
INC4 1 5 2 0 2      
INC4 1 5 2 1 2      
INC4 1 5 2 0 3 3 2 38   
INC4 1 5 2 1 3 2 3 38   
INC4 1 5 2 0 1      
INC4 1 5 2 1 1      
INC4 1 5 2 0 2 5 2 38   
INC4 1 5 2 1 2 5 2 38   
INC4 1 5 2 0 3      
INC4 1 5 2 1 3      
INC4 1 5 2 0 1 6 1 38   
INC4 1 5 2 1 1 6 1 38   
INC4 1 5 2 0 2      
INC4 1 5 2 1 2      
INC4 1 5 2 0 3 8 2 38   
INC4 1 5 2 1 3 7 2 38   
INC4 1 5 3 0 1 1 1 38 3.5371 100.2357
INC4 1 5 3 1 1 2 2 38 5.8329 57.1725
INC4 1 5 3 0 2 3 3 38 4.1510 87.1337
INC4 1 5 3 1 2 3 2 38 5.8970 42.4434
INC4 1 5 3 0 3 2 1 38 4.8059 67.4668
INC4 1 5 3 1 3 3 1 37 2.9497 33.5624
INC5 1 1 1 0 1 5 10 50 3.9366 83.0279
INC5 1 1 1 1 1 5 12 40 4.8159 52.6901
INC5 1 1 1 0 2 4 8 48 4.1747 62.6541
INC5 1 1 1 1 2 4 8 40 5.1374 61.6973
INC5 1 1 1 0 3 3 8 48 2.8954 49.7519
INC5 1 1 1 1 3 4 9 40 4.8227 77.1224
INC5 1 1 2 0 1 1 1 45   
INC5 1 1 2 1 1 0 0 45   
INC5 1 1 2 0 2      
INC5 1 1 2 1 2      
INC5 1 1 2 0 3 0 0 45   
INC5 1 1 2 1 3 0 1 45   
INC5 1 1 2 0 1      
INC5 1 1 2 1 1      
INC5 1 1 2 0 2 0 0 45   
INC5 1 1 2 1 2 0 1 45   
INC5 1 1 2 0 3      
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INC5 1 1 2 1 3      
INC5 1 1 2 0 1 0 0 45   
INC5 1 1 2 1 1 0 1 45   
INC5 1 1 2 0 2      
INC5 1 1 2 1 2      
INC5 1 1 2 0 3 0 0 45   
INC5 1 1 2 1 3 0 1 45   
INC5 1 1 2 0 1      
INC5 1 1 2 1 1      
INC5 1 1 2 0 2 0 0 45   
INC5 1 1 2 1 2 0 1 45   
INC5 1 1 2 0 3      
INC5 1 1 2 1 3      
INC5 1 1 2 0 1 0 0 45   
INC5 1 1 2 1 1 0 0 45   
INC5 1 1 2 0 2      
INC5 1 1 2 1 2      
INC5 1 1 2 0 3 0 0 45   
INC5 1 1 2 1 3 0 1 45   
INC5 1 1 3 0 1 3 8 48 3.1326 66.2927
INC5 1 1 3 1 1 4 10 40 4.5584 54.1689
INC5 1 1 3 0 2 3 7 47 3.8745 35.7065
INC5 1 1 3 1 2 4 10 40 3.2505 50.0210
INC5 1 1 3 0 3 3 6 46 3.5877 32.3858
INC5 1 1 3 1 3 5 10 40 2.9273 55.3751
INC5 1 2 1 0 1 4 8 48 2.5966 71.1424
INC5 1 2 1 1 1 5 10 41 5.9768 62.0246
INC5 1 2 1 0 2 4 7 47 4.5778 45.4990
INC5 1 2 1 1 2 5 11 40 4.9984 75.1410
INC5 1 2 1 0 3 3 6 47 7.3497 45.6432
INC5 1 2 1 1 3 4 10 41 4.1682 66.8363
INC5 1 2 2 0 1 1 3 46   
INC5 1 2 2 1 1 1 3 44   
INC5 1 2 2 0 2      
INC5 1 2 2 1 2      
INC5 1 2 2 0 3 1 2 45   
INC5 1 2 2 1 3 1 3 42   
INC5 1 2 2 0 1      
INC5 1 2 2 1 1      
INC5 1 2 2 0 2 0 1 45   
INC5 1 2 2 1 2 1 3 43   
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INC5 1 2 2 0 3      
INC5 1 2 2 1 3      
INC5 1 2 2 0 1 1 1 45   
INC5 1 2 2 1 1 1 3 43   
INC5 1 2 2 0 2      
INC5 1 2 2 1 2      
INC5 1 2 2 0 3 1 1 46   
INC5 1 2 2 1 3 0 2 44   
INC5 1 2 2 0 1      
INC5 1 2 2 1 1      
INC5 1 2 2 0 2 0 1 45   
INC5 1 2 2 1 2 3 4 43   
INC5 1 2 2 0 3      
INC5 1 2 2 1 3      
INC5 1 2 2 0 1 0 1 45   
INC5 1 2 2 1 1 1 3 43   
INC5 1 2 2 0 2      
INC5 1 2 2 1 2      
INC5 1 2 2 0 3 0 1 45   
INC5 1 2 2 1 3 1 3 44   
INC5 1 2 3 0 1 4 8 48 3.4973 74.7007
INC5 1 2 3 1 1 5 10 40 5.4270 96.6542
INC5 1 2 3 0 2 4 7 47 4.3603 90.6597
INC5 1 2 3 1 2 5 11 40 3.8131 55.7195
INC5 1 2 3 0 3 4 8 49 4.1642 79.8693
INC5 1 2 3 1 3 4 11 40 2.9796 70.5288
INC5 1 3 1 0 1 3 7 49 4.0921 52.6254
INC5 1 3 1 1 1 4 9 44 4.4542 84.3180
INC5 1 3 1 0 2 3 7 49 4.1167 29.4018
INC5 1 3 1 1 2 4 9 46 4.1541 65.7489
INC5 1 3 1 0 3 2 6 49 4.7439 29.0211
INC5 1 3 1 1 3 3 9 44 2.9070 47.5845
INC5 1 3 2 0 1 1 3 46   
INC5 1 3 2 1 1 2 5 43   
INC5 1 3 2 0 2      
INC5 1 3 2 1 2      
INC5 1 3 2 0 3 1 2 45   
INC5 1 3 2 1 3 2 4 44   
INC5 1 3 2 0 1      
INC5 1 3 2 1 1      
INC5 1 3 2 0 2 0 3 45   
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INC5 1 3 2 1 2 1 4 44   
INC5 1 3 2 0 3      
INC5 1 3 2 1 3      
INC5 1 3 2 0 1 0 2 46   
INC5 1 3 2 1 1 1 4 44   
INC5 1 3 2 0 2      
INC5 1 3 2 1 2      
INC5 1 3 2 0 3 0 2 45   
INC5 1 3 2 1 3 1 3 45   
INC5 1 3 2 0 1      
INC5 1 3 2 1 1      
INC5 1 3 2 0 2 0 1 45   
INC5 1 3 2 1 2 0 2 43   
INC5 1 3 2 0 3      
INC5 1 3 2 1 3      
INC5 1 3 2 0 1 0 1 45   
INC5 1 3 2 1 1 0 2 44   
INC5 1 3 2 0 2      
INC5 1 3 2 1 2      
INC5 1 3 2 0 3 0 1 45   
INC5 1 3 2 1 3 1 2 44   
INC5 1 3 3 0 1 3 6 46 4.0341 26.0942
INC5 1 3 3 1 1 3 8 43 3.4140 60.6044
INC5 1 3 3 0 2 2 3 46 2.1806 41.8485
INC5 1 3 3 1 2 2 5 43 2.3083 39.8066
INC5 1 3 3 0 3 2 3 46 2.8871 63.9197
INC5 1 3 3 1 3 2 6 42 0.8186 44.7550
INC5 1 4 1 0 1 2 5 47 4.4938 46.9071
INC5 1 4 1 1 1 3 7 42 3.3258 67.6563
INC5 1 4 1 0 2 2 5 47 7.7378 29.5485
INC5 1 4 1 1 2 3 6 40 3.3150 53.9892
INC5 1 4 1 0 3 2 4 47 3.8312 20.0129
INC5 1 4 1 1 3 3 7 42 2.5759 54.4838
INC5 1 4 2 0 1 1 3 46   
INC5 1 4 2 1 1 2 5 42   
INC5 1 4 2 0 2      
INC5 1 4 2 1 2      
INC5 1 4 2 0 3 2 3 46   
INC5 1 4 2 1 3 3 5 42   
INC5 1 4 2 0 1      
INC5 1 4 2 1 1      
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INC5 1 4 2 0 2 2 3 46   
INC5 1 4 2 1 2 3 6 40   
INC5 1 4 2 0 3      
INC5 1 4 2 1 3      
INC5 1 4 2 0 1 1 3 46   
INC5 1 4 2 1 1 2 5 43   
INC5 1 4 2 0 2      
INC5 1 4 2 1 2      
INC5 1 4 2 0 3 1 3 47   
INC5 1 4 2 1 3 2 5 43   
INC5 1 4 2 0 1      
INC5 1 4 2 1 1      
INC5 1 4 2 0 2 1 3 46   
INC5 1 4 2 1 2 2 4 43   
INC5 1 4 2 0 3      
INC5 1 4 2 1 3      
INC5 1 4 2 0 1 1 3 46   
INC5 1 4 2 1 1 2 5 43   
INC5 1 4 2 0 2      
INC5 1 4 2 1 2      
INC5 1 4 2 0 3 1 3 46   
INC5 1 4 2 1 3 2 4 43   
INC5 1 4 3 0 1 2 4 46 4.3956 33.1711
INC5 1 4 3 1 1 3 6 42 1.7083 41.4796
INC5 1 4 3 0 2 2 3 46 5.2219 3.8171
INC5 1 4 3 1 2 3 5 43 3.6815 11.9142
INC5 1 4 3 0 3 2 4 47 4.0415 32.3127
INC5 1 4 3 1 3 2 5 43 3.2585 12.3422
INC5 1 5 1 0 1 3 4 46 4.7916 56.4259
INC5 1 5 1 1 1 4 7 42 1.3086 42.8383
INC5 1 5 1 0 2 2 3 45 4.4989 67.5729
INC5 1 5 1 1 2 3 5 43 1.2768 68.3556
INC5 1 5 1 0 3 2 3 46 1.4290 37.6671
INC5 1 5 1 1 3 3 5 43 3.2500 36.8353
INC5 1 5 2 0 1 2 3 46   
INC5 1 5 2 1 1 3 5 43   
INC5 1 5 2 0 2      
INC5 1 5 2 1 2      
INC5 1 5 2 0 3 2 2 46   
INC5 1 5 2 1 3 3 5 46   
INC5 1 5 2 0 1      
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INC5 1 5 2 1 1      
INC5 1 5 2 0 2 3 3 46   
INC5 1 5 2 1 2 4 6 42   
INC5 1 5 2 0 3      
INC5 1 5 2 1 3      
INC5 1 5 2 0 1 2 3 45   
INC5 1 5 2 1 1 4 6 46   
INC5 1 5 2 0 2      
INC5 1 5 2 1 2      
INC5 1 5 2 0 3 2 3 45   
INC5 1 5 2 1 3 3 5 43   
INC5 1 5 2 0 1      
INC5 1 5 2 1 1      
INC5 1 5 2 0 2 2 2 45   
INC5 1 5 2 1 2 3 4 42   
INC5 1 5 2 0 3      
INC5 1 5 2 1 3      
INC5 1 5 2 0 1 3 3 46   
INC5 1 5 2 1 1 4 5 46   
INC5 1 5 2 0 2      
INC5 1 5 2 1 2      
INC5 1 5 2 0 3 2 3 46   
INC5 1 5 2 1 3 3 6 43   
INC5 1 5 3 0 1 1 2 46 3.3799 65.0678
INC5 1 5 3 1 1 2 5 43 4.0187 47.0883
INC5 1 5 3 0 2 2 3 46 6.0347 22.2246
INC5 1 5 3 1 2 2 5 43 4.0768 45.0630
INC5 1 5 3 0 3 2 3 46 3.9728 57.3270
INC5 1 5 3 1 3 2 5 43 4.6620 66.1023
INC6 1 1 1 0 1 5 10 50 6.7823 33.8818
INC6 1 1 1 1 1 8 15 40 10.4841 65.5211
INC6 1 1 1 0 2 8 17 48 7.3410 42.9186
INC6 1 1 1 1 2 10 15 42 8.3935 72.7656
INC6 1 1 1 0 3 10 15 40 5.9403 40.3145
INC6 1 1 1 1 3 12 15 40 9.3306 65.7244
INC6 1 1 2 0 1 0 0 45   
INC6 1 1 2 1 1 0 0 45   
INC6 1 1 2 0 2      
INC6 1 1 2 1 2      
INC6 1 1 2 0 3 1 0 45   
INC6 1 1 2 1 3 0 0 45   
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INC6 1 1 2 0 1      
INC6 1 1 2 1 1      
INC6 1 1 2 0 2 1 1 45   
INC6 1 1 2 1 2 2 1 44   
INC6 1 1 2 0 3      
INC6 1 1 2 1 3      
INC6 1 1 2 0 1 1 1 45   
INC6 1 1 2 1 1 2 2 45   
INC6 1 1 2 0 2      
INC6 1 1 2 1 2      
INC6 1 1 2 0 3 0 1 46   
INC6 1 1 2 1 3 2 1 45   
INC6 1 1 2 0 1      
INC6 1 1 2 1 1      
INC6 1 1 2 0 2 1 0 45   
INC6 1 1 2 1 2 1 1 45   
INC6 1 1 2 0 3      
INC6 1 1 2 1 3      
INC6 1 1 2 0 1 1 2 45   
INC6 1 1 2 1 1 2 2 44   
INC6 1 1 2 0 2      
INC6 1 1 2 1 2      
INC6 1 1 2 0 3 1 0 45   
INC6 1 1 2 1 3 2 1 45   
INC6 1 1 3 0 1 5 7 50 5.9910 56.3347
INC6 1 1 3 1 1 7 13 41 8.7819 87.2862
INC6 1 1 3 0 2 9 15 50 5.1964 46.8786
INC6 1 1 3 1 2 7 15 40 8.6494 84.3707
INC6 1 1 3 0 3 10 15 50 5.7708 37.2285
INC6 1 1 3 1 3 13 16 38 7.4023 66.3415
INC7 1 1 1 0 1 2 10 45 10.3360 37.7585
INC7 1 1 1 1 1 1 10 50 3.8081 24.5452
INC7 1 1 1 0 2 1 10 45 4.3888 63.1038
INC7 1 1 1 1 2 1 8 50 1.8798 18.0251
INC7 1 1 1 0 3 1 10 49 4.2739 49.0367
INC7 1 1 1 1 3 1 10 50 2.8400 21.2900
INC7 1 1 2 0 1 0 0 45   
INC7 1 1 2 1 1 0 0 45   
INC7 1 1 2 0 2      
INC7 1 1 2 1 2      
INC7 1 1 2 0 3 0 0 45   
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INC7 1 1 2 1 3 0 0 45   
INC7 1 1 2 0 1      
INC7 1 1 2 1 1      
INC7 1 1 2 0 2 0 0 45   
INC7 1 1 2 1 2 0 0 45   
INC7 1 1 2 0 3      
INC7 1 1 2 1 3      
INC7 1 1 2 0 1 1 0 45   
INC7 1 1 2 1 1 0 0 45   
INC7 1 1 2 0 2      
INC7 1 1 2 1 2      
INC7 1 1 2 0 3 0 0 45   
INC7 1 1 2 1 3 0 0 45   
INC7 1 1 2 0 1      
INC7 1 1 2 1 1      
INC7 1 1 2 0 2 0 0 45   
INC7 1 1 2 1 2 0 0 45   
INC7 1 1 2 0 3      
INC7 1 1 2 1 3      
INC7 1 1 2 0 1 0 0 45   
INC7 1 1 2 1 1 0 0 45   
INC7 1 1 2 0 2      
INC7 1 1 2 1 2      
INC7 1 1 2 0 3 0 0 45   
INC7 1 1 2 1 3 0 0 45   
INC7 1 1 3 0 1 0 10 51 5.1849 55.1360
INC7 1 1 3 1 1 0 10 57 2.8567 12.6947
INC7 1 1 3 0 2 0 10 55 4.6817 63.5063
INC7 1 1 3 1 2 0 10 57 4.6332 18.7475
INC7 1 1 3 0 3 0 10 55 4.5270 63.5169
INC7 1 1 3 1 3 0 13 60 3.6921 20.9210
INC7 1 2 1 0 1 0 2 47 2.7946 38.7419
INC7 1 2 1 1 1 0 4 47 5.8185 28.3920
INC7 1 2 1 0 2 0 3 48 3.2903 38.3039
INC7 1 2 1 1 2 0 5 50 4.3057 26.4020
INC7 1 2 1 0 3 0 2 48 3.7468 51.7437
INC7 1 2 1 1 3 0 4 49 2.4425 38.8605
INC7 1 2 2 0 1 0 1 46   
INC7 1 2 2 1 1 0 0 45   
INC7 1 2 2 0 2      
INC7 1 2 2 1 2      
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INC7 1 2 2 0 3 1 1 46   
INC7 1 2 2 1 3 0 1 47   
INC7 1 2 2 0 1      
INC7 1 2 2 1 1      
INC7 1 2 2 0 2 0 0 45   
INC7 1 2 2 1 2 0 0 45   
INC7 1 2 2 0 3      
INC7 1 2 2 1 3      
INC7 1 2 2 0 1 0 0 48   
INC7 1 2 2 1 1 0 0 48   
INC7 1 2 2 0 2      
INC7 1 2 2 1 2      
INC7 1 2 2 0 3 0 2 46   
INC7 1 2 2 1 3 0 2 45   
INC7 1 2 2 0 1      
INC7 1 2 2 1 1      
INC7 1 2 2 0 2 0 2 47   
INC7 1 2 2 1 2 0 2 47   
INC7 1 2 2 0 3      
INC7 1 2 2 1 3      
INC7 1 2 2 0 1 0 2 47   
INC7 1 2 2 1 1 0 2 47   
INC7 1 2 2 0 2      
INC7 1 2 2 1 2      
INC7 1 2 2 0 3 0 0 45   
INC7 1 2 2 1 3 0 2 48   
INC7 1 2 3 0 1 0 4 49 2.8247 23.1869
INC7 1 2 3 1 1 0 3 47 4.8728 13.6021
INC7 1 2 3 0 2 0 4 49 2.4833 53.1895
INC7 1 2 3 1 2 0 6 51 4.7921 26.4717
INC7 1 2 3 0 3 0 4 49 1.8798 48.7994
INC7 1 2 3 1 3 0 6 51 2.8040 42.4802
INC7 1 3 1 0 1 0 1 46 ? ? 
INC7 1 3 1 1 1 0 0 45 ? ? 
INC7 1 3 1 0 2 0 2 47 ? ? 
INC7 1 3 1 1 2 0 2 47 ? ? 
INC7 1 3 1 0 3 0 4 49 ? ? 
INC7 1 3 1 1 3 0 5 50 ? ? 
INC7 1 3 2 0 1 0 0 45   
INC7 1 3 2 1 1 0 1 46   
INC7 1 3 2 0 2      
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INC7 1 3 2 1 2      
INC7 1 3 2 0 3 0 0 45   
INC7 1 3 2 1 3 0 1 46   
INC7 1 3 2 0 1      
INC7 1 3 2 1 1      
INC7 1 3 2 0 2 0 1 46   
INC7 1 3 2 1 2 0 1 46   
INC7 1 3 2 0 3      
INC7 1 3 2 1 3      
INC7 1 3 2 0 1 0 1 46   
INC7 1 3 2 1 1 0 1 46   
INC7 1 3 2 0 2      
INC7 1 3 2 1 2      
INC7 1 3 2 0 3 0 1 46   
INC7 1 3 2 1 3 0 1 46   
INC7 1 3 2 0 1 0     
INC7 1 3 2 1 1 0     
INC7 1 3 2 0 2 0 1 46   
INC7 1 3 2 1 2 0 1 46   
INC7 1 3 2 0 3      
INC7 1 3 2 1 3      
INC7 1 3 2 0 1 0 1 46   
INC7 1 3 2 1 1 0 2 47   
INC7 1 3 2 0 2      
INC7 1 3 2 1 2      
INC7 1 3 2 0 3 0 1 46   
INC7 1 3 2 1 3 0 1 46   
INC7 1 3 3 0 1 0 3 48 ? ? 
INC7 1 3 3 1 1 0 3 48 ? ? 
INC7 1 3 3 0 2 0 2 48 ? ? 
INC7 1 3 3 1 2 0 5 50 ? ? 
INC7 1 3 3 0 3 0 4 49 ? ? 
INC7 1 3 3 1 3 0 3 48 ? ? 
INC7 1 4 1 0 1 0 1 46 ? ? 
INC7 1 4 1 1 1 0 1 46 ? ? 
INC7 1 4 1 0 2 0 1 46 ? ? 
INC7 1 4 1 1 2 0 1 46 ? ? 
INC7 1 4 1 0 3 0 1 46 ? ? 
INC7 1 4 1 1 3 0 1 46 ? ? 
INC7 1 4 2 0 1 0 1 46   
INC7 1 4 2 1 1 0 2 49   
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INC7 1 4 2 0 2      
INC7 1 4 2 1 2      
INC7 1 4 2 0 3 0 1 46   
INC7 1 4 2 1 3 0 1 46   
INC7 1 4 2 0 1      
INC7 1 4 2 1 1      
INC7 1 4 2 0 2 0 1 46   
INC7 1 4 2 1 2 0 1 46   
INC7 1 4 2 0 3      
INC7 1 4 2 1 3      
INC7 1 4 2 0 1 0 1 46   
INC7 1 4 2 1 1 0 1 46   
INC7 1 4 2 0 2      
INC7 1 4 2 1 2      
INC7 1 4 2 0 3 0 1 46   
INC7 1 4 2 1 3 0 1 46   
INC7 1 4 2 0 1      
INC7 1 4 2 1 1      
INC7 1 4 2 0 2 0 1 46   
INC7 1 4 2 1 2 0 4 46   
INC7 1 4 2 0 3      
INC7 1 4 2 1 3      
INC7 1 4 2 0 1 0 1 46   
INC7 1 4 2 1 1 0 1 46   
INC7 1 4 2 0 2      
INC7 1 4 2 1 2      
INC7 1 4 2 0 3 0 1 46   
INC7 1 4 2 1 3 0 1 46   
INC7 1 4 3 0 1 0 2 47 ? ? 
INC7 1 4 3 1 1 0 2 47 ? ? 
INC7 1 4 3 0 2 0 2 47 ? ? 
INC7 1 4 3 1 2 0 3 48 ? ? 
INC7 1 4 3 0 3 0 2 47 ? ? 
INC7 1 4 3 1 3 0 5 50 ? ? 
INC7 1 5 1 0 1 0 0 45 4.8491 37.3055
INC7 1 5 1 1 1 0 0 45 2.1226 39.3377
INC7 1 5 1 0 2 0 0 45 2.8748 62.8887
INC7 1 5 1 1 2 0 0 45 1.3395 28.5032
INC7 1 5 1 0 3 0 0 45 7.9235 32.3808
INC7 1 5 1 1 3 0 0 45 1.7212 51.0107
INC7 1 5 2 0 1 0 0 45   
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INC7 1 5 2 1 1 0 0 45   
INC7 1 5 2 0 2      
INC7 1 5 2 1 2      
INC7 1 5 2 0 3 0 0 45   
INC7 1 5 2 1 3 0 2 45   
INC7 1 5 2 0 1      
INC7 1 5 2 1 1      
INC7 1 5 2 0 2 0 0 45   
INC7 1 5 2 1 2 0 4 45   
INC7 1 5 2 0 3      
INC7 1 5 2 1 3      
INC7 1 5 2 0 1 0 0 45   
INC7 1 5 2 1 1 0 0 45   
INC7 1 5 2 0 2      
INC7 1 5 2 1 2      
INC7 1 5 2 0 3 0 0 45   
INC7 1 5 2 1 3 0 5 45   
INC7 1 5 2 0 1      
INC7 1 5 2 1 1      
INC7 1 5 2 0 2 0 0 45   
INC7 1 5 2 1 2 0 3 45   
INC7 1 5 2 0 3      
INC7 1 5 2 1 3      
INC7 1 5 2 0 1 0 2 47   
INC7 1 5 2 1 1 0 2 47   
INC7 1 5 2 0 2      
INC7 1 5 2 1 2      
INC7 1 5 2 0 3 0 0 45   
INC7 1 5 2 1 3 0 0 45   
INC7 1 5 3 0 1 0 0 45 6.3178 52.2010
INC7 1 5 3 1 1 0 0 45 1.1986 42.2676
INC7 1 5 3 0 2 0 0 45 4.4146 63.4482
INC7 1 5 3 1 2 0 0 45 3.0365 92.8646
INC7 1 5 3 0 3 0 2 48 6.3574 48.7407
INC7 1 5 3 1 3 0 2 48 2.0198 39.7082
 
 
 
